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Avisos legales, exclusion de responsabilidad

Modelleisenbahn GmbH declara expresamente que bajo ninguna circunstancia sera legalmente
responsable por el contenido de este documento o por cualquier informacién adicional
especificada en este documento.

La responsabilidad legal recae exclusivamente en el usuario de los datos facilitados o en el editor
de la informacién adicional en cuestion.

La empresa Modelleisenbahn GmbH (Plainbachstrasse 4, A-5101 Bergheim, Austria) no acepta
expresamente ninguna responsabilidad por todos y cada uno de los dafos causados por el uso o
por el no uso de la informacién proporcionada.

Modelleisenbahn GmbH, Plainbachstrasse 4, A-5101 Bergheim, Austria, no acepta ninguna
responsabilidad por la actualizacion, correccion, integridad o calidad de la informacién
proporcionada. No se aceptaran reclamaciones de responsabilidad relacionadas con dafios de
naturaleza material, inmaterial o conceptual debido al uso o no uso de la informacién.

Modelleisenbahn GmbH, Plainbachstrasse 4, A-5101 Bergheim, Austria, se reserva el derecho de
modificar, complementar o eliminar la informacién proporcionada sin previo aviso.

Todas las marcas y marcas comerciales mencionadas en el documento y, cuando corresponda,
protegidas por terceros, estan sujetas sin restricciones a las disposiciones de la ley de marcas
aplicable y a los derechos de propiedad de los respectivos propietarios registrados.

Los derechos de autor de la informacion publicada proporcionada por Modelleisenbahn GmbH,
Plainbachstrasse 4, A-5101 Bergheim, Austria permanecen con Modelleisenbahn GmbH,
Plainbachstrasse 4, A-5101 Bergheim, Austria.

No se permite la reproduccion o el uso de la informacion proporcionada en otras publicaciones
electronicas o impresas sin permiso expreso.

En caso de que partes o formulaciones individuales del descargo de responsabilidad no cumplan,
ya no cumplan o no cumplan completamente con la posicidn legal aplicable, las partes restantes
del descargo de responsabilidad no se veran afectadas en su contenido y validez.

Informacidn de publicacién

Apple, iPad, iPhone, iOS son marcas comerciales de Apple Inc., registradas en Estados Unidos y
otros paises.

App Store es una marca de servicio de Apple Inc.

Android es una marca comercial de Google Inc.

Google Play es una marca de servicio de Google Inc.

Motorola es una marca registrada de Motorola Inc., Tempe-Phoenix, EE. UU.

LocoNet es una marca registrada de Digitrax, Inc.

RailCom es una marca registrada de la empresa Lenz Elektronik GmbH.

XpressNet es una marca registrada de la empresa Lenz Elektronik GmbH.

Todos los derechos reservados; excepto errores, omisiones y opciones de entrega.
Especificaciones e ilustraciones sujetas a modificacion. Sujeto a alteracion.

Editor: Modelleisenbahn GmbH, Plainbachstrasse 4, A-5101 Bergheim, Austria
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07/02/13 1.00 Descripcion de la versiéon V1.00

20/03/13 1.01 Descripcion de la versiéon V1.01
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FWV1.14
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07/11/13 1.05 Modificacion de la version V1.05 con Z21 FW
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12/02/14 1.06 Modificacion de la version V1.06 con Z21 FW
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Ajustes, programacion MM

21/05/14 1.07 Modificacion de la version V1.07 con Z21 FW
V1.24 y Smart Rail FW V1.15
Ajustes en la deteccién de corto circuitos

05/08/14 1.07.1 Error de conexiones

11/11/14 1.08 Modificacion de la version V1.08 con Z21 FW
V1.25
LocoNet, R-BUS, programacién de CV

26/02/15 1.09 Z21 version de firmware V1.26

21/04/15 1.10 Z21 version de firmware V1.27 Reinicio de la
direccion IP para el reinicio de a valores de fabrica

14/07/16 1.11 Z21 version de firmware V1.28 z21start Unlock-
Code Stop-Start Setting Decoder Update

21/08/17 1.12 Z21 version de firmware V1.30 CAN feedback
module

13/04/18 1.13 Primera edicion en Ingles
Z21 version de firmware V1.32 multiMAUS
firmware V1.05 (FO a F28)
CAN feedback module firmware version V3.1.20
Ajustes: indexado DCC para desvios de acuerdo
con RCN-213

19/12/18 1.14 Z21 version de firmware V1.33 CAN booster

01/02/21 1.15 Z21 version de firmware V1.40
Opciones, DCCext zLink Booster y Decoder

11/08/21 1.16 Z21 version de firmware V1.41
Actualizacion de decoder MS

06/04/22 1.17 Z21 version de firmware V1.42 and Smart Rail FW
V1.16
Ajustes avanzados, calculadora DCC CV,
administrador CAN booster. multiMAUS
actualizacion de firmware
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1 Introduccion

La aplicacion de servicio Z21 "Z21_Maintenance.exe" se ha creado a peticion de la comunidad
Z21. Con esta aplicacion puede configurar y mantener su equipo del sistema Z21 (blanco y negro
Z21, Smart Rail) a través de Ethernet o WI-FI.

4, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settingz | IP Settings | Locolet | CAN | R-BUS | multMALS | Firmware update | Decoder update | CV Programming

Connection

Enter the IP address of your Z21-digital switchboard and activate the connection.
Information: factory default setting is 192,168.0.111

192,168.0.111

Disconnect

Versions

Serial number: Firmware version: Hardware type: Hardware version:
150530 Vi42 Z21b (v}

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:
20,1V 18,1V 21mA 0 ma B i 0%
connected with 192.168.0.111 L

Ademas de la configuracion con la que puede estar familiarizado desde la aplicacion, los usuarios
avanzados también pueden cambiar la configuracion de red (jbajo su propio riesgo!) o actualizar el
firmware Z21.

También se ofrecen auin mas configuraciones para Smart Rail.

Ademas, se proporciona una actualizacion del decodificador Zimo para el Z21. Sin embargo, como
hay numerosas fuentes posibles de problemas aqui, desde un contacto inadecuado en la via
hasta conversiones con condensadores de bufer en el decodificador, la informacién proporcionada
también se proporciona bajo el propio riesgo del usuario.

Tenga en cuenta en la configuracion de su firewall de Windows y potencialmente también de su
escaner de virus, que "Z21_Maintenance.exe" debe poder acceder a los puertos 21105, 21106 y
34472 a través de UDP para comunicarse con su Z21. La configuracion muy estricta en el escaner
de virus y el firewall puede hacer que la comunicacién en estos puertos se informe como "trafico
de red sospechoso" y se bloquee.

La aplicaciéon se puede iniciar directamente después de la descarga. No se requiere
instalacion. Sin embargo, es necesario implementar ciertas configuraciones de red; estos se
describen en las secciones siguientes.
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2 Conexion desde el PC al Z21

2.1 Opciones de conexion

Existen numerosas opciones para conectar el PC al Z21:

Conexion por cable desde el PC a través del router incluido de serie. La conexion es la
mas facil de configurar. Tanto el PC como el Z21 estan conectados al router WI-FI a través

de un cable Ethernet.

Laptop or

Desktop PC WLAN Router

Conexion mediante WI-FI a través del router incluido de serie. Para hacer esto, la PC debe
estar registrada en el enrutador WI-Fl y el Z21 conectado al enrutador WI-FI a través del
cable Ethernet. Con Smart Rail, solo es posible una conexion a través de WI-FI.

. {\ \{\'\ = n\ll‘
.1’

6y ..'

L 4 f "J
Laptop or - =
Desktop PC

WLAN Router

Conexidn directa sin enrutador mediante cable de conexion desde el puerto Ethernet de la
PC directamente al puerto LAN del Z21. Esta es la conexién mas estable. Omitir el
enrutador y configurar manualmente la interfaz de la PC elimina muchas fuentes
potenciales de problemas. Este tipo de conexién se recomienda para las actualizaciones
de firmware y decodificador en caso de que se produzcan problemas inesperados durante
la actualizacion.

Laptop or

Desktop PC ZZ 1

En todos los ejemplos mostrados en este manual, se supone que la configuracion IP no se ha
cambiado en el Z21 y, en su caso, se esta utilizando el enrutador WI-FI suministrado.

2.1.1 Conexidon mediante cable Ethernet a través del router incluido de

serie

La conexion es la mas facil de configurar. Cuando sea necesario, primero desconecte los cables
Ethernet ya conectados al puerto Ethernet (100 MBit/s) de su PC.
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A continuacién, inserte un cable Ethernet (cable de conexidon) en un puerto Ethernet amarillo libre
en el enrutador suministrado y conecte el otro extremo al puerto Ethernet de su PC. El Z21
también esta conectado a un puerto amarillo en el router.

El router ahora debe asignarle una direccion IP a la PC. Si este no es el caso, se ha cambiado la
configuracién de red de la PC. Compruebe la siguiente configuracién en caso de problema:

ws Settings
Feedback Hub — 1
Phone Network & Internet
Get Help ; ' :
Get Office survived
da L e
ys in a A

Accounts Time & Language

Groove Music Mews

et ol
Luego vaya a "Inicio"/"Configuracion"/"Red e Internet"

Settings = a X

& Home Status
Find a setting »p Network status

Network & Internet E N @ C— @

I & status Ethernet
meg.intern
1 Ethernet You're connected to the Internet
If you have a limited data plan, you can make this network a
£ Dial-up metered connection or change other properties.

Change connection properties

%% VPN
Show available networks
L Data usage
Change your network settings
& Proxy
@ Change adapter options
View network adapters and change connection settings,
% Sharing options
For the networks you connect to, decide what you want to share.
ar? HomeGroup
I Conexiones de red
T E-' + Panel de control » Redes e Internet » Conexiones de red
1 Organizar «
L" Conexidn de red Bluetooth L" Ethernet
- = —
== Mo conectado — Cable de red desconectado
b4 9 Dispositivo Bluetooth (Red de dre.. 3 Controladora Realtek PCle GEE Fa...

Seleccione la opcion "Cambiar opciones de adaptador”
Seleccione "Propiedades” para el puerto al que ahora se refiere el Z21 (botén derecho del ratén).

8
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Funciones de red | |Uso compartido

Conectar con:

g Controladora Realtek PCle GBE Famiby

Esta conexion usa los siguientes elementos:

Q Programador de paquetes GoS -
[l -« Protocolo de muttiplexor de adaptador de red de Micros
& Controlador de protocolo LLDP de Microsoft

& Controlador de E/S del asignador de deteccion de tope
i Respondedor de deteccion de topologias de nivel de
«i Protocolo de Intemet versién 6 (TCP/IPvE)

P8 Protocolo de Intemet versidn 4 (TCP/1Pv4)

L4 >

Desinstalar Propiedades

Descripcion
Protocolo TCPAIP. B protocolo de red de drea extensa

predeterminado gue permite la comunicacion entre varias
redes conectadas entre si.

| Aceptar || Cancelar |

Seleccione "Protocolo de Internet (TCP/IP)" y haga clic en "Propiedades".

General | Configuracién alternativa |

Puede hacer gue |a configuracion IF se asigne automaticamente si la
red es compatible con esta funcionalidad. De lo contrario, deberd
consultar con el administrador de red cudl es la configuracion IP
apropiada.

(®) Obtener una direccidn IP automaticamente

() Usar la siguiente direccién IP:

Direccidn IF: |

M&scara de subred: |

Puerta de enlace predeterminada: |

(@) Obtener la direccidn del servidor DNS automaticamente

(") Usar las siguientes direcciones de servidor DNS:

Servidor DMS preferida; |

Servidor DMS alkernativo: |

Validar configuracion al salir | Opciones avanzadas... |

| Aceptar || Cancelar |

La configuracion predeterminada es "Obtener la direccién IP automaticamente”.

Si el firewall esta activado en su PC, ahora puede continuar con el paso 2.2 "Firewall", de lo
contrario, vaya al paso 2.3 "Hacer y probar la conexion™.
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2.1.2 Conexion mediante WI-FI a través del router incluido de serie

Encienda el Z21 y el router.

=)

Tablet mode Connect

A

"

Haga clic con el mouse en la burbuja (verde circular) en la parte inferior de la barra de tareas y
luego en la configuracion de red anterior.

E meg.intern
onnected

Puede ver una lista de redes disponibles

El nombre de la red WI-FI del router WI-FI es "Z21-wxyz", donde wxyz son los digitos finales del
numero de serie del router (consulte el campo "S/N" en la parte inferior del router).

Haga clic en la red Z21 correspondiente.

10
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A continuacién, introduzca la contrasena para el inicio de sesién de red.
Esto se puede encontrar en el campo "PIN" en la parte inferior del enrutador.
Luego haga clic en "Siguiente".

meg.intern

Z21_6FCE

Disconnect

Ahora el router WI-FI esta conectado.

i SUGERENCIA!

Probablemente no desee que su PC se conecte automaticamente al enrutador inalambrico del Z21
en el futuro. Esto podria ser bastante molesto cuando desea utilizar el puerto inalambrico de su
PC para su conexion normal a Internet. Por esta razén, proceda de la siguiente manera:

En el didlogo que se muestra arriba, seleccione "Cambiar la configuracién avanzada" (marcado en
naranja en la captura de pantalla anterior).

11
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{;I meg.intern

7 Z21_6FCE

No Interne

Disconnect

Vaya a la lista "Redes inalambricas" nuevamente.

Seleccione el router inalambrico al que esta conectado el Z21 y seleccione "Propiedades".

En la pestafa "Conexion", desmarque "Conectarse automaticamente cuando esta red esté dentro
del alcance". Luego cierre el dialogo con "OK". Esto significa que la conexién al Z21-WI-F| debe

configurarse activamente manualmente cuando realmente desee usarlo.

Si el firewall esta activado en su PC, ahora puede continuar con el paso 2.2 "Firewall", de lo
contrario, vaya al paso 2.3 "Hacer y probar la conexién™.

2.1.3 Conexion directa a través de cable Ethernet sin router

La conexidon mas estable a su Z21 se puede realizar a través de una conexién directa utilizando un
cable de conexion de red. Omitir el enrutador eliminara otra fuente potencial de error.

Cuando sea necesario, primero desconecte los cables Ethernet ya conectados al puerto Ethernet

(100 MBit/s) de su PC. Luego conecte un cable de conexion al puerto LAN en el Z21 y conecte el
otro extremo al puerto Ethernet de su PC.

12
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ws Settings

Feedback Hub |

Phane Network & Internet
Link your Android, iPhone Wi-Fi, airplane mode, VPN

survived
daysin a

Groowve Music News @
L
K A

Accounts Time & Language

Your acco |, sync, Speech, region, date

Luego vaya a "Inicio" / "Configuracién" / "Red e Internet".

Settings = o X
% Home Status
Find a setting » Network status
Network & Internet l-:l @
£/ Network Connections - O X
I & Status
T i§;' <« Metwork and Internet » Metwork Connections v O Search Network Connections @
%1 Ethernet
Organize » =« [E 0
2 Dial- -~
e L Ethernet
-‘_" meg.intern
% VPN %= Intel(R) PRO/1000 MT Desk...
5 Data usage

@ Proxy 1item =

@ Change adapter options

View network adapters and change connection seftings.
% Sharing options
Forthe networks uwant e.
ar? HomeGroup

Seleccione la opcion "Cambiar opciones de adaptador”
Seleccione "Propiedades" para el puerto al que ahora se refiere el Z21 (botdn derecho del raton).

13
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Funciones de red | Uso compartido |

Conectar con:
E Cortroladora Realtek: PCle GEE Family

Esta conexidn usa los siguientes elementos:

.@ Programador de paquetes QoS A
[] -2 Protocolo de muttiplexor de adaptador de red de Micros
<& Controlador de protocolo LLOP de Microsoft

<. Cortrolador de EXS del asignador de deteccian de tope

& Respondedor de deteccion de topologias de nivel de
arsidin_ f
£

Instalar... Desinstalar

Descrpcian
Protocolo TCP/IP. B protocolo de red de area extensa

predeterminado que pemite la comunicacion entre varias
redes conectadas entre si.

| Aceptar || Cancelar

14
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Seleccione "Protocolo de Internet (TCP/IP)" y haga clic en "Propiedades".

Propiedades: Protocolo de Internet version 4 (TCP/IPv... “

General

Puede hacer que la configuradon IP se asigne automaticamente =i la
red es compatible con esta funcionalidad. De lo contrario, deberd
consultar con el administrador de red cudl es la configuradidn IP
apropiada.

i) Obtener una direccidn IP automaticamente

(@) Usar |a siguiente direccidn IP:

Direccién IP; 192 .1668 . 0 111
Mascara de subred: 255/, 255 , 255 , 0

Puerta de enlace predeterminada:

Obterer la direccidn del servidor DNS automaticamente
(@) Usar las siguientes direcciones de servidor DNS:

Servidor DNS preferido:

Servidor DS alternativo:

[ |validar configuracién al salir Opciones avanzadas...

iAdvertencia!l ANOTE SU CONFIGURACION ACTUAL ANTES DE CAMBIARLA PARA QUE
PUEDA VOLVER A CONFIGURAR ESTE PUERTO DESPUES DEL MANTENIMIENTO EN EL
Z21.

En este dialogo, configure las propiedades exactamente como se muestran en esta captura de
pantalla y confirme con "ACEPTAR".

jAdvertencia! No olvide reconfigurar este puerto de red de acuerdo con la configuracién que anoté
anteriormente después de trabajar con la herramienta de mantenimiento Z21.

Si el firewall esta activado en su PC, ahora puede continuar con el paso 2.2 "Firewall", de lo

contrario, vaya al paso 2.3 "Hacer y probar la conexién™".

2.2 Cortafuegos

Si aparece el siguiente mensaje cuando ha activado el firewall de Windows y al iniciar por primera
vez "Z21_Maintenance.exe", la configuracion del firewall debe modificarse para la herramienta de
mantenimiento Z21:

15
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&P Wincows Security Alert ®
ty

@ Windows Defender Firewall has blocked some features of this
app

Windows Defender Firewall has blocked some features of Z21_Maintenance on all public and
private networks.

.\!';.'._, Mame: Z21_Maintenance
221 Publisher: Modelleisenbahn GnbH
Path: C:\users\gloria\desktopimaintenancez21_maintenance. exe

Allow Z21_Maintenance to communicate on these networks:
[JPrivate networks, such as my home or work network

[«]Puslic netwarks, such as these in airports and coffee shops (not recommended
berause these networks often have little or no security)

What are the risks of allowing an app through 5 firewall?

E; Allow access Cancel

El contexto de este mensaje es que "Z21_Maintenance.exe" se comunica con el Z21 a través de
UDP utilizando los puertos IP 21105, 21106 y 34472. Incluso puede ser que una configuracion
muy estricta en un escaner de virus signifique que se emite una alarma debido al "trafico de red
sospechoso”. La comunicacién a través de estos puertos es un poco diferente en comparacion
con una aplicacion de PC "normal", jpero ya sabes que al Z21 le gusta hacer las cosas de manera
un poco diferente!

La opcién mas simple es hacer clic en "No bloquear" en el dialogo que se muestra arriba. Si esta
utilizando un firewall diferente, es muy probable que se muestre un mensaje similar y pueda
configurar una regla similar que logre el mismo propdsito.

2.3 Realizacion y prueba de la conexion

Eile Options Help
Status |Settings | P Settings | Firmware update |
Connection

Enter the IP addr=ss of your Z21-digital switchboard and activate the connection.
Information: factory default setting iz 192, 168.0.111

IP address

192.168.0.111 Z a]

[Locomect | | Oscomect Digitalsystem

Versions

Serial number: Firmware version: Hardware type: Hardware version:

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:

not connected

nicie Z21_Maintenance.exe y haga clic en "Conectar".

16
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2.3.1 Conexion exitosa establecida con el centro de control

File Options Help

Settings | IP Settings | Locohet I CAN I R-BUS | multiMaUS | Firmware update I Decoder update | cy Programming|

Connection

Enter the IF address of your Z21-digital switchboard and activate the connection.
Information: factory default setting is 192, 168.0.111

192.168.0.111

Disconnect

Versions

Serial number: Firmware version: Hardware type: Hardware version:
108021 V¥1.33 Z21b 1]

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:
20,2V 18,1V 0 mA 2mA 359

connected with 192.168.0.111

Lo ideal es que aparezca esta imagen: Se detecta el Z21 y se establece la conexion.

2.3.2 Problemas de conexion

@i 721 Maintenance Tool | SR l

File Options Help

Status ‘Settings | IP Settings | Firmware update |
Connection

Enter the IP address of your 22 1-digitel switchboard and activate the connection.
Information: factory default setting is 192, 168.0.111

- Py
192,168.0,111 Connection eTor! M Z E 1

e | . .
[ ) Could not communicate with the digital switchboard! Dlg!talsystem

"~ IsthelP-address 192.168.0.111 correct and is the digital switchboard
attached to the PC?
Does the digital switchboard reply to 3 'ping 102.168.0.111' in the
command shell (Windows 'Coemmand Prompt)?

Versions

Serial number:
107816

System
Supply voltage: intema \ra' !E';E? HEIH Ea‘& current: Prog-track current: Temperature:

16,4V 17,1V 24mA ImA 359

FW version: GetlnfoData ERR 0:300C - PC: Z21RC offline |

Esta imagen muestra que no se puede establecer la conexion.

Compruebe la conexion mediante "ping":
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Para ello, inicie el simbolo del sistema de Windows.
En el simbolo del sistema, ingrese el comando "ping 192.168.0.111" y presione la tecla Enter.

E¥ Command Prompt — O X

ion 10.8.16
poration. All

in mill

3ms,

C:\Users\Gloria>,

En este caso, la conexidn ya esta funcionando en principio. Compruebe la configuracion del
cortafuegos (consulte la seccion anterior) y el analizador de virus (registro, cuando corresponda).
Intente conectarse de nuevo en el archivo Z21_Maintenance.exe. A menudo, Windows necesita
un poco mas de tiempo después de conectar el cable hasta que la conexidn esté completamente
establecida. El estado de la red generalmente se puede ver en la barra de tareas de Windows
(abajo a la derecha, si es necesario, haga clic en el icono de red correspondiente).

C:\Users\Glorif>ping 192.168.06.111

equest timed out.
est timed out.
est timed out.

, Lost = 4fj(100% loss)

C:\Users\Gloria>_

Si el centro de control no responde a un ping, el archivo Z21_Maintenance.exe se puede descartar
como la causa del problema, sino que se relaciona con la red o la configuracion de la red.

Verifique la conexidn nuevamente, prestando atencion a detalles sin importancia y cosas que
parecen obvias.

- ¢ El cable esta conectado a los puertos correctos y hay una fuente de alimentacion para el 2217
- ¢ Funciona normalmente este cable de red?

- ¢ Es posible acceder al router, donde esta configurada una red inalambrica (ping a 192.168.0.1,
por ejemplo)?
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- ¢ El puerto esta siendo bloqueado por el firewall o el escaner de virus?
- Repita y compruebe la configuracion del puerto de red (como se describe en las secciones
anteriores) hasta que el ping funcione.

3 Caracteristicas de la herramienta de mantenimiento
Z21

3.1 Estado

£ 221 Maintenance Tool
File Options Help
Status | Settings | IP Settings | LocoMet | CAN | R-BUS | muliMALS | Firmware update | Decoder update | CV Programming

Connection

Enter the IP address of your Z21-digital switchboard and activate the connection.
Information: factory default setting is 192.168.0.111

192,168.0,111

Disconnect

ersions

Serial number: Firmware wersion: Hardware type: Hardware version:
150530 Vi42 Z21h a

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:
20,1V 18,1V 21 mA 0 mA e

connected with 192.168.0.111

Cuando la conexién se establece correctamente, puede verificar la version FW y otros parametros
de funcionamiento de su centro de control. El "voltaje interno" corresponde al voltaje de la via de
corriente.

La herramienta de mantenimiento Z21 detecta automaticamente a qué tipo de hardware esta
conectado.
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£ 721 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings | R-BUS | multMALUS | Firmware update | CV Programming

Connection

Enter the IP address of your Z21-digital switchboard and activate the connection.
Information: factory default setting is 192.168.0.111

@ z2]ctart

Disconnect

ersions

Serial number: Firmware wersion: Hardware type: Hardware version:
150 Vi42 221 start 3

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:
179V 17,8V 0 mA = Pt B

connected with 192.168.0.111

3.1.1 z21start Cédigo de desbloqueo

Si el z21start aun no esta desbloqueado, se mostrara un botén "Desbloquear...", después de la
conexion.

4 Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings R-BUS | multMAUS | Firmware update | CV Programming

Connection

Enter the IP address of your Z221-digital switchboard and activate the connection.
Information: factory default setting is 192, 168.0.111

@ z2lart

Disconnect

Versions

Serial numbe-: Firmware version: Hardware type: Hardware version:
150 Vi.42 z21start 3

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:

18,0V 18,0V 0mA 209

connected with 192.168.0.111

Este boton se puede utilizar para abrir la ventana de didlogo donde puede ingresar el codigo de
activacion (articulo numero 10814).
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@ z2 | ctart

Serial number; Unlock code:

.l

Esto significa que el z21start recoge los comandos de loco y desvio a través del puerto LAN y los
procesa.

Si el z21start se ha desbloqueado correctamente, el botén "Desbloquear..."permanece atenuado.
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£ 721 Maintenance Tool

File Options Help

Status | Settings | IP Settings | R-BUS | multMALUS | Firmware update | CV Programming

Connection

Enter the IP address of your Z21-digital switchboard and activate the connection.

Information: factory default setting is 192.168.0.1

Disconnect
ersions

Serial number: Firmware version:
150 Vi42

System

Supply voltage: Internal voltage:
17,9V 17,9V

connected with 192.168.0.111

3.2 Configuracion

11

Hardware type:
221 start

Main track current:

0 mA

@ z2]ctart

Hardware version:
3

Prog-track current: Temperature:
= Pt B

Las opciones de configuracion disponibles se modifican automaticamente segun el tipo de

hardware detectado.

4 Z21 Maintenance Tool

File Options Help

Common Settings

Status | Settings | IP Settings | LocoMet | CAN | R-BUS | multMALUS | Firmware update | Decoder update | CV Prog-amming

Programming Settings

Programming voltage {mV) Read-mode
16000 = bit- and byte-wise
| Read | Write

connected with 192.168.0.111

Main track voltage (mV) Z21-stopkey

18000 = track voltage OFF | =
Track signal type Short DCC loco-address
DCC and MM = from 1to 99 =
Short crcuit Main Track Short dreuit B-BUS

i ; L S S R T T R R T | s A e T I ol S e T D o)
normal 0 fast normal 5 fast

[ activate Railcom

CV29 automatic address
DCC turnout-addressing according RON-213

| Track signal on start of Z21 at STOP position

Advanced settings. ..

Configuracion de la "Version Z21 para expertos" (caja negra)
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2l

£, 721 Maintenance Tool

File Options Help

Common Settings

13000

Track signal type

Status | Settings | IP Settings | R-BUS | multMAUS | Firmware update

Z21-stopkey
track voltage OFF | =

Short DCC loco-address

18000

Read

connected with 192.168.0.111

Configuracion de la

DCC and MM = from 11099 =
Short circuit Main T-ack Short dreuit B-BUS
T Gy S 5 ! AT SR R !
normial 20 fast normal 5 fast
Programming Settings
Read-mode

bit- and byte-wise 2

Write

CV Programming

[#] activate RailCom
CV29 automatic address
DCC turnout-addressing according RON-213

| Track signal on start of Z21 at STOP position

Advanced settings...

42, 721 Maintenance Tool

File Options Help

Statuz | Settings | IP Settings | R-BUS | multMAUS | Firmware update

Common Settings

18000

Track signal type

Z21-stop-key
track voltage OFF | =

Short DCC loco-address

DCC and MM = from 1to 99 =
Short dircuit Main Track Short dreuit B-BUS
EIRE (RS S 5 ! AR Sl R !
normal 20 fast normal 5 fast
Programming Settings
Read-mode

connected with 192.168.0.111

bit- and byte-wise  *

Write

CV Programming

[¥] activate RailCom
CV29 automatic address
DCC turnout-addressing according ROM-213

| Track signal on start of Z21 at STOP position

Advanced settings...

Configuracion para el "Z21XL" (para vias grandes 0, 1, 2/G)

3.2.1 Configuracion comun

Voltaje de la via principal: el voltaje de la via en la via principal se puede configurar aqui en el Z21
negro. Sin embargo, el voltaje de la via principal no puede ser mas alto que el voltaje de la unidad

de fuente de alimentacion. Con el z21 y z21start blancos, el voltaje de la via no puede ser

establecido por el hardware y en su lugar se especifica por el voltaje de la unidad de fuente de

alimentacion.
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Tecla de parada Z21: Esta opcidn se utiliza para configurar la funcion de la tecla STOP en el
centro de control. O bien se puede apagar el voltaje de la via, o con la fuente de alimentacion
mantenida, se puede enviar un comando de parada de emergencia a las locomotoras.

Tipo de senal de via: Esta opcion se puede utilizar para seleccionar el tipo de comando en la via.

» « DCC y MM: EI Z21 funciona como un centro de control multiprotocolo y envia los paquetes de
datos del vehiculo/desvio correspondiente en formato DCC o Motorola. El formato de los vehiculos
individuales / salidas se puede configurar a través de la aplicacion. Esta configuracién permanece
almacenada permanentemente en el Z21.

+ « Solo DCC: Independientemente de la configuracién del vehiculo / desvio, los paquetes de datos
solo se emiten en formato DCC.

* « Solo MM: Independientemente de la configuracion del vehiculo / salida, los paquetes de datos
solo se emiten en formato Motorola.

Esta opcion esta disponible en el firmware Z21 V1.23.

Direccion de loco DCC corta: Esta opcion se puede usar para establecer el rango de direcciones
en el que se generan "direcciones cortas" para locos DCC en la salida de la via. Esto debe
tenerse en cuenta en el decodificador loco (ver descripciones del decodificador CV1, CV17, CV18,
CV29).

» « Del 1 al 99: Esta es la configuraciéon predeterminada compatible con versiones anteriores del
Z21. Para locos con direcciones del 1 al 99, se generan paquetes DCC con direcciones cortas; a
partir de la direccion 100, se generan paquetes DCC con direcciones largas.

» + Del 1 al 127: Para locos con direcciones del 1 al 127, se generan paquetes DCC con
direcciones cortas; a partir de la direccion 128, se generan paquetes DCC con direcciones largas.

Esta opcion esta disponible en el firmware Z21 V1.23.

Via principal de cortocircuito y cortocircuito B-BUS: Estas opciones se pueden utilizar para
aumentar la velocidad de respuesta de la deteccién de cortocircuitos en la via principal (DCC
Main) y en el B-BUS (Booster-Bus). Esto se puede utilizar para sistemas en la via N en particular.

Activar RailCom: RailCom, es decir, se requiere comunicacioén desde el decodificador hasta el
centro de control, por ejemplo, si también desea exportar un decodificador compatible con
RailCom en la programacién de via principal (POM) o si el médulo de retroalimentacion 10808 es
para informar las direcciones de la locomotora. Sin embargo, con algunos decodificadores
generalmente muy antiguos desarrollados antes de la introduccion de RailCom, pueden ocurrir
incompatibilidades cuando se opera con RailCom. Por esta razén, RailCom normalmente se
puede desactivar aqui.

Direccion automatica CV29: Esta opcion solo es importante para el funcionamiento con el
multiMAUS. Si esta utilizando el multiMAUS para programar una direccién corta o larga, esta
opcion en el decodificador se puede utilizar para establecer o eliminar el bit 5 en CV29 ("direccién
larga") automaticamente.

Direccionamiento de participacién DCC segin RCN-213 (idéntico a la opcion

anterior "Direccionamiento de participacién DCC +4"): Esta opcion se puede utilizar para corregir
incompatibilidades relacionadas con la numeracion de las direcciones de participacion y

sefal.: Roco numera los desvios del médulo 0 (cada uno con 4 desvios), otros fabricantes de
centros de control DCC solo desde el médulo 1. Esta numeracion diferente se ha originado
histéricamente a partir de una debilidad en las especificaciones NMRA S-9.2.1 donde ninguno de
los dos sistemas de numeracion podria llamarse esencialmente "incorrecto”. La numeracion de las
direcciones de participacion solo se ha definido claramente desde las especificaciones mas
recientes de la RailCommunity RCN-213 (2015). La configuracién predeterminada para esta
opcion es "desactivada" para seguir siendo compatible con dispositivos Roco mas antiguos. Al
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cambiar de un sistema de terceros existente al Z21, puede suceder que las direcciones de
participacion previamente conocidas aparezcan desplazadas por el valor 4 debido al diferente
método de conteo de los grupos de modulos. Si una participacion en el antiguo sistema de
terceros se ha establecido por debajo de 1, por ejemplo, se aborda en el Z21 como 1 + 4 = 5. Para
facilitar el cambio a nuestros clientes, ahora se ha introducido esta opcién que se puede utilizar
para reutilizar los desvios y sefiales con direcciones de salida conocidas anteriormente o dirigirlas
de acuerdo con RCN-213.

Esta opcion esta disponible en el firmware Z21 V1.21.

A partir del firmware Z21 V1.22, la configuracién no solo afecta a los paquetes DCC en la salida
de la via, sino que también determina como se interpretan los comandos de conmutacion de
desvios en la entrada Sniffer BUS.

Sefial de via al inicio de la Z21 en la posicion STOP: Con esta opcién, la salida de la via en la Z21
0 z21 permanece apagada después de iniciar el centro de control.
Esta opcion esta disponible en el firmware Z21 V1.28.

3.2.2 Configuracion de programacion

Voltaje de programacion: en este caso, el Z21 negro se puede usar para establecer el voltaje de la
via para el proceso de programacion CV en la via de programacién. Sin embargo, este voltaje no
puede ser mas alto que el voltaje de la unidad de fuente de alimentacién. Sin embargo, con z21 y
z21start, no hay una salida de programacion separada con un voltaje que se pueda configurar.

Modo de lectura: un CV de un decodificador se puede exportar en sentido bit o byte en la via de
programacion. Si bien solo se requieren unos pocos accesos para la lectura bitwise, con la

lectura bytewise se pueden probar todos los valores posibles hasta que se encuentre el valor
correcto. Esto puede llevar mucho tiempo dependiendo del valor, ya que en el peor de los casos
se requieren hasta 256 intentos. Los decodificadores muy antiguos solo se pueden exportar por
via.

Proceda de la siguiente manera para la configuracion "Bitwise and bytewise": Primero se intenta
exportar el CV bitwise. La lectura de Bytewise solo se inicia como un segundo intento si bitwise no
tiene éxito.

3.2.3 Configuracién avanzada

El botén Configuracion avanzada abre una ventana emergente con mas opciones de configuracion
que solo son realmente necesarias en casos especiales.
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Advanced Settings

Advanced Settings

¥BUS protocol version DCC loco refresh also high functions periodicaly

Version V4.0 - DCC turnout invert straight/branch

EA supervise accessory decoder outputs

Accessory commands
Track and 3US = Sniffer BUS: DCC read 28 instead of 14 speed steps

R-BUS: Xpresshet feedback broadcast emulation

Advanced Programming Settings

Reset packets (start) Programming packets Reset packets (cont)

25 = 7 = & =

ACK threshold
50 = (&) Bit-verify with 1

Después de cerrar la ventana, no olvide guardar cualquier configuracién modificada en el Z21
utilizando el botdn Escribir en el formulario principal.

Version del protocolo XBUS

Con esta opcion se puede seleccionar la version del protocolo X-BUS. Esta configuracion puede
ser util si, contrariamente a lo esperado, algun dispositivo X-BUS resulta ser incompatible con la
version 4.0 del protocolo.

1. Version 4.0: En el X-BUS, se utilizan comandos de conduccion y conmutacion, que son
compatibles con XpressNet V4.0 (por ejemplo, LH101 FW V2.10). Esta es la configuracién
predeterminada del firmware Z21 V1.42.

* Version 3.6: El X-BUS utiliza comandos de conduccion y conmutaciéon que son compatibles con
XpressNet V3.6. Esta fue la version del protocolo utilizada en el firmware Z21 V1.24 a V1.41.

Esta opcion esta disponible en el firmware Z21 V1.42.

Comandos de Acessory

Esta opcion fue creada por solicitud del cliente y se puede utilizar para evitar la salida de

comandos para decodificadores accesorios (por ejemplo, decodificadores de interruptores,

decodificadores de sefial, ...) en la via principal y el amplificador. Esto puede ser util si solo utiliza

decodificadores accesorios conectados con CAN-BUS o LocoNet y desea reservar el ancho de

banda disponible en la via para los comandos del decodificador del vehiculo.

e Track y BUS: Los comandos para los decodificadores accesorios se envian en la via principal,
asi como se reenvian a X-BUS, LocoNet, CAN y LAN.

e Solo BUS: Los comandos para decodificadores accesorios solo se reenvian a X-BUS,
LocoNet, CAN y LAN. No hay salida en la via principal o amplificador para decodificadores
accesorios.

Esta opcion esta disponible en el firmware Z21 V1.42.

DCC loco actualiza también las altas funciones periédicamente

Los comandos de funcién para los decodificadores de vehiculos de FO a F12 se envian
periddicamente (con prioridad controlada) en la via principal, al igual que el paso de velocidad
actual y la direccion de la marcha. Los comandos de funcion superiores a partir de F13 en
adelante, por otro lado, solo se envian tres veces en la via principal después de un cambio de su
estado, y luego, con respecto al ancho de banda limitado en la via principal y de acuerdo con
RCN-212, ya no se repiten periédicamente, hasta que se produce un préximo cambio de su
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estado. Sin embargo, esto puede llevar a problemas con las funciones permanentes a partir de
F13. Ejemplo: la iluminacién interior de un vehiculo se activa con F19, y luego se produce una
interrupcion algo mas larga en el suministro de energia al vehiculo. La iluminacidn interior se
apaga... y se queda fuera. Todas las funciones permanentes de F13 son "olvidadas" por el
decodificador porque las funciones de F13 no se envian a la via principal periédicamente.

Ajustes de pasos de velocidad para una locomotora con 14 28 128
Z21

Pasos de velocidad en la locomotora n en la entrada 14 OK (a) oK

Pasos de velocidad en la locomotora n en la entrada 28 (b) OK (b)

Pasos de velocidad en la locomotora n en la entrada 128 oK oK OK

(a) La luz no se puede encender porque el Z21 también toma el formato "28 pasos de velocidad"
con la configuracion de loco "28 pasos de velocidad" para este loco en la entrada Sniffer, y por
esta razoén tiene una espera indutil para la informacion de luz en el grupo de funciones DCCA1.

(b) La luz delantera parpadea con el paso de velocidad. Esto se puede corregir de la siguiente
manera:

- ya sea que el formato en el centro de control de terceros y, en la medida de lo posible, en el Z21
esté configurado adecuadamente (idealmente con pasos de 128 velocidades),

- 0 en el centro de control de terceros para esta locomotora, la luz (FO) se enciende para admitir la
deteccion automatica de formato,

- 0 en el archivo Maintenance.exe, se activa la configuracion "DCC read 28 en lugar de 14 pasos
de velocidad en Sniffer BUS".

Esta opcion esta disponible desde el firmware Z21 V1.22.

R-BUS: Emulacién de difusiéon de retroalimentacion XpressNet

Esta opcion fue creada por solicitud del cliente y se puede utilizar para reenviar mensajes de
retroalimentacion de R-BUS a dispositivos X-BUS. Los mensajes de retroalimentacion del R-BUS
se reenvian al X-BUS como mensajes XpressNet ("transmision de retroalimentacion, moédulo de
retroalimentacién de tipo de direccion") y luego se pueden ver en un LH101, por ejemplo.

Para este propdsito, sin embargo, las direcciones de retroalimentacion de XpressNet 65 a 84 se
utilizan para los moédulos de retroalimentacién R-BUS correspondientes 1 a 20. Pero eso significa
que los desvios 257 a 336 practicamente ya no se pueden cambiar correctamente a través de X-
BUS, si se activa esta opcidén. Por lo tanto, esta opcién solo debe activarse si estos mensajes de
XpressNet son realmente necesarios en su sistema.

Esta opcion esta disponible en el firmware Z21 V1.42.

Configuraciéon de programacion avanzada

Restablecer paquetes (inicio): determina el numero de paquetes de restablecimiento dcc justo al
comienzo de la secuencia de programacion del CV (lectura/escritura del CV). Cuanto mayor sea
este valor, mas tiempo tendra el decodificador para reiniciarse.

Paquetes de programacion: Determina el numero de comandos de lectura/escritura DCC en la
secuencia de programacion CV (RP-9.2.3).

Restablecer paquetes (continuar): determina el nimero de paquetes de restablecimiento DCC
dentro de la secuencia de programacion.

Si tiene problemas durante la lectura/escritura del CV con un decodificador especifico, puede
cambiar este numero de paquete, por ejemplo, 25/10/10 o 30/15/15.

Umbral ACK: Un decodificador loco responde a las consultas de lectura de CV y escritura de CV
con una fuente de alimentacion ligeramente aumentada de acuerdo con "Reconocimiento basico"
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de RP-9.2.3: "... aumento de la carga (delta positivo) en la via de programacién de al menos 60
mA para 6 ms +/-1 ms".

Aunque el Z21 ya esta configurado un poco mas sensiblemente desde FW V1.20, en la practica
desafortunadamente puede ocurrir ain mas a menudo que algunos decodificadores se desvien
del estandar y, por lo tanto, no se puedan leer. Sin embargo, esto también puede ocurrir cuando
se utiliza un condensador de bufer. Para poder exportar con éxito estos decodificadores, el umbral
para detectar el "Reconocimiento basico" se puede establecer mas bajo aqui, o incluso mas alto si
€s necesario.

Esta opcion esta disponible en el firmware Z21 V1.20.

3.3 Configuracion de IP

4, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings | LocoMet | CAN | R-BUS | muliMALS | Firmware update | Decoder upda® | CV Programming
IP-Settings

Attention!

This option is implemented for the advanced user only!

Change the IP-Settings of your digital switchboard only if you are experienced with the topics TCP/IP anc computer network
architectures. In the worst case, you cannot conniect with your digital switchboard anymore after a malconfiguration.

For this reason, Modelleisenbahn GmbH can provide no support in case of problems after a change of the
IP-settings.

Factory defaults: 192.168.0.111

Factory defaults: 255,255.255.0

Factory defaults: 192.168.0.1

MAC address: 84:28:BC:02:C5:2D

connected with 192.168.0.111 CEE——

Segun lo solicitado por algunos clientes, la direccion IP del Z21 se puede cambiar.
Esto no es necesario para el consumidor estandar y definitivamente no es recomendado por el
fabricante. Tenga en cuenta las notas relevantes en las capturas de pantalla.

Problemas conocidos: Los routers de algunos proveedores de servicios de Internet pueden
reservar ciertos puertos LAN para IP-TV. Los HUB antiguos también pueden causar problemas de
comunicacion.

Attention!

o You accept now, that the manufacturer can provide no

support in rase of prohlems after changing the IP-settings?

Antes de que el usuario pueda introducir una nueva direccién IP, el descargo de responsabilidad
obligatorio debe ser aceptado explicitamente:
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Los campos de entrada solo se activan una vez que el usuario ha hecho clic en "Si".

£, 721 Maintenance Tool

File Options Help

Status = Settings | IP Settings ' LocoMNet = CAN | R-BUS | multMAUS | Firmware update | Decoder update = CV Programming
IP-Settings

Attention!

This option is implemented for the advanced user only!

Change the IP-Settings of your digital switchboard only if you are experienced with the topics TCP/IP and computer network
architectures. In the worst case, you cannot connect with your digital switchboard anymore after a malconfiguration.

For this r 1, Modelleisenbahn GmbH can provide no support in case of problems after a change of the
IP-settings.

[P-Address
192,168.0.111 Factory defaults: 192.168.0.111

Subnet-Mask
255.255.255.0 Factory defaults: 255.255.255.0

Standard Gateway
192.168.0.1 Factory defaults: 192.168.0.1

Write... MAC address: 84:28:BC:02:C5:2D

connected with 192.168.0.111

Solo entonces es posible cambiar la direccion a "192.168.0. 123" por ejemplo y, siguiendo otro
mensaje de advertencia, escribalo en el Z21:

IP-settings in the digital switchboard

Consider also that eventually you have to reconfigure the
router, the PC-network inzerface and the apps!

Do you want to change the IP-settings on your own
responsibility now?

y después de "Si":
IP-settings in the digital switchboard

The IP-settings have been changed and will become active
after a cold start of the digital switchboard.

Importante: jLa nueva direccién IP solo esta activa en el Z21 después de un arranque en frio (es
decir, desconectar la tension de alimentacion) en el centro de control!
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El dltimo cambio también se muestra en el programa como "Su ultimo cambio fue...".

£, 721 Maintenance Tool

File Options Help

Status = Settings | IP Settings | LocoMNet | CAN | R-BUS | multiMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming
IP-Settings

Attention!

This option is implemented for the advanced user only!

Change the IP-Settings of your digital switchboard only if you are experienced with the topics TCP/IP and computer network
architectures. In the worst case, you cannot connect with your digital switchboard anymore after a malconfiguration.

For this reason, Modelleisenbahn GmbH can provide no support in case of problems after a change of the
IP-settings.

Accept...

IP-Address
192.168.0.123 Factory defaults: 192.168.0.1118vour last change was 192.168.0.123

Subnet-Mask
255,255,255.0 Factory defaults: 255,255,255.0

Standard Gateway
192,168.0.1 Factory defaults: 192.168.0.1

MAC address: 84:2B:BC:02:C5:2D

connected with 192.168.0.111

Tenga en cuenta que cada cambio en la direccién IP en el Z21 también puede requerir un
restablecimiento de la red, comenzando con las mascaras de subred, el enrutador, el propio
puerto Ethernet en la PC hasta la configuracion de la aplicacion en el teléfono inteligente o tableta,
etc.

Lo siguiente se aplica hasta el firmware V1.26: Esta direccion IP modificada se conserva incluso
después de restablecer la configuracion de fabrica (mantenga presionada la tecla stop hasta que

el LED parpadee en purpura).
A partir de V1.27, la configuracion de IP se restablece a la configuracion de fabrica.

3.4 LocoNet

LocoNet esta habilitado desde el firmware Z21 V1.20.

Con el firmware V1.20 se completo el primer paso en el Z21 hacia la integraciéon de LocoNet.
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£ 721 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings LocoNet | CAN | R-BUS | multMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming
LocoNet Configuration Variables - LNCV

Here you can program the so called ‘LocoNet Configuration Variables' (LNCV). LNCVs are not to be confused with the CVs of DCC
decoders. You can find the order number in the manual of the device vendor.

The module address of a new device is usually 1. If you do not know the module address, you can use the ‘general-address’ 65535. In
that case, the module must be the only device connected with the 221 by LocoNet (L-BUS).

Order number Module address LNCV number LNCV value
83320| = 1 = 0 = 0

LNCV Read LNCV Write

LocoNet Dispatcher
Here you can dispatch a loco address to your LocoMet-throttle (for basic throttles supporting ‘LocoNet dispatching’).
Loco address

3 = Dispatch Loco List...
LocoNet Settings
FastClock rate LocoNet mode Purging timeout

@ LocoNet FastClock on LocoNet Master & no purging

Write

connected with 192.168.0.111

LNCV Read y LNCV Write se pueden usar para programar lo que se conoce como "Variables de
configuracién de LocoNet" que se utilizan en algunos articulos de accesorios de LocoNet (por
ejemplo, Uhlenbrock 63410 "LocoNet Switch Module"). Los detalles y significados de los LCNCV
individuales se pueden encontrar en las instrucciones de funcionamiento pertinentes del
fabricante.

LocoNet Dispatch se puede utilizar para preparar una direccion de locomotora que luego puede
transferir utilizando el proceso LocoNet Dispatch a su controlador de mano LocoNet (por ejemplo,
FRED).

Desde el firmware 221 V1.25, la Lista Loco le proporciona una vision general de todos los
vehiculos que se han utilizado desde la ultima vez que se encendio el Z21. Ademas de la
direccién del vehiculo, se muestra el formato de carril utilizado, la velocidad y las funciones activas
utilizadas. "Editar..." o el boton derecho del ratén se puede utilizar para cambiar el formato de
carril de la locomotora seleccionada. El LocoNet Dispatch también se puede iniciar en la lista de
locos usando el boton derecho del mouse. Las columnas Estado y Temporizador se relacionan
con lo que se conoce como "Purga", ver mas abajo.

Slot Address Format Speed Dir Functions
3 DCC 128 0 FWDFLF1F19

4 DCC 14 14 FWD FL
2 I 0 FWDFLF1

DCC 128 40 REV FL
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En Configuracién de LocoNet puede activar el LocoNet Fastclock ("tiempo del modelo") y la

tasa. La tasa 0 significa "Stop". Deshabilite "LocoNet Fastclock on" si desea usar un dispositivo
que no sea el Z21 en su LocoNet para generar el tiempo del modelo.

Nota: Una vez que el Z21 no tiene reloj en tiempo real internamente, la hora del modelo comienza
con cada reinicio a las "12:00 a.m."

Desde Z21 Firmware V1.22 puede utilizar el modo LocoNet para configurar el Z21 como "LocoNet
Master" (configuracién predeterminada) o como "LocoNet Slave en Intellibox".

A diferencia de los planes originales, hemos implementado un modo esclavo locoNet basado en
las solicitudes de los clientes relacionadas con el Z21. Esto significa que puede conectar el Z21
(Slave, L-BUS interface) a través de LocoNet a un TWIN-CENTER o Intellibox (Master, conector
LocoNet T). A continuacion, el Z21 establece la interfaz entre la aplicacién e Intellibox. Esto
significa que es posible controlar su sistema simultaneamente tanto con el TWIN-CENTER y
cualquier dispositivo de control LocoNet presente, asi como con la aplicaciéon Z21 en un teléfono
inteligente o tableta y multiMAUS!

Informacion importante: Debido a que, como se menciond anteriormente, no se planed
originalmente ningun esclavo LocoNet para el Z21, es esencial observar los siguientes puntos:
Para evitar que el Z21 y el maestro existente suministren la tension de alimentacion en el bus
LocoNet al mismo tiempo, lo que puede causar problemas eléctricos considerables en los centros
de control, el voltaje de suministro en la interfaz L-BUS en el Z21 debe aislarse del resto del
LocoNet. Para hacer esto, utilice el "cable esclavo Z21 LocoNet" blanco con art. No. 136100 que
ha sido producido especificamente para este propdsito.

Este cable esta disponible en su distribuidor o en linea en la tienda de repuestos para Roco.

File Options Help
Status | Settings  IP Settings LocoNet | CAN | R-BUS | multMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming
LocoNet Configuration Variables - LNCV

Here you can program the so called ‘LocoNet Configuration Variables' (LNCV). LNCVs are not to be confused with the CVs of DCC
decoders. You can find the order number in the manual of the device vendor.

The module address of a new device is usually 1. If you do not know the module address, you can use the 'general-address' 65535. In
that case, the modulemust he the anly device ected wi - b [ _F

Order number LocoNet Slave IB

63320

With this settings, you can connect the Z21 as LocoNet Slave
LNCV Read with your Intellibox or TWIN-CENTER.

Important information: You must solely use the white "Z21
LocoMNet Dispatcher LocoMet Slave Cable’ (spare part number 136100},
which can be obtained from your local vendor or from roco.cc
- Service - Spare parts.
Loco address This cable must be connected with the Z21 L-BUS socket.
3 = Use the ‘LocoNet T' socket on the Intellibox .

Here you can dispaf]

LocoMet Settings
FastClock rate

connected with 192,168.0.111

Desde Z21 Firmware V1.25 puede utilizar la opcion de tiempo de espera de purga para configurar
lo que se conoce como purga. "Purga n minutos" significa que, para una locomotora estacionaria,
no se envian mas comandos de unidad a través de la via al decodificador si no ha sido utilizado

por el usuario o por un programa de control durante n minutos. Tan pronto como la locomotora se
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utiliza de nuevo, el ciclo de repeticion de los comandos de accionamiento para ese vehiculo se
reactiva y el temporizador de purga se reinicia.

£, 721 Maintenance Tool
File Options Help

Status | Settings | IP Settings | LocoNet | CAN | R-BUS | multiMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming
LocoNet Configuration Variables - LNCV

Here you can program the so called ‘LocoNet Configuration Variables' (LNCV). LNCVs are not to be confused with the CVs of DCC
decoders. You can find the order number in the manual of the device vendor.

The module address of a new device is usually 1. If you do not know the module address, you can use the 'general-address’ 65535. In
that case, the module must be the only device connected with the Z21 by LocoNet (L-BUS).

Order number Module address LMCY number LMCV value
63320 = 1 = 0 = 0

-

LNCV Read LNCV Write

LocoMet Dispatcher

Here you can dispatch a loco address to your LocoNet-throttle (for basic throttles supporting ‘LocoNet dispatching’).
Loco address

3 Dispatch Loco List...

LocoNet Settings
FastClock rate LocoNet mode Purging timeout
LocoNet FastClock on LocoNet Master = =

Write 4 minutes
— 8 minutes
15 minutes

. 30 minutes
connected with 192.168.0.111 60 minutes

La purga aumenta el rendimiento de datos para los vehiculos que realmente se utilizan. La purga
puede ser de interés para sistemas particularmente grandes o reuniones de grupos modulares con
muchos participantes, donde hay significativamente mas de 50 vehiculos en el sistema al mismo
tiempo. Para el funcionamiento normal de sistemas mas pequenos y medianos con menos de 50
vehiculos, el ciclo de repeticién regulado por prioridad de los comandos de accionamiento en el
Z21 normalmente sera suficiente incluso sin purga.

Puede ver el estado del loco y el valor actual del temporizador de purga en la lista de locos, ver
arriba. La purga también se puede desactivar especificamente para locomotoras individuales aqui.

3.5 CAN

Si el detector Z21 y el amplificador estan conectados al Z21 a través de CAN, aparecen
automaticamente en la herramienta de mantenimiento Z21 uno debajo del otro en la hoja de
pestanas "CAN".
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#, Z21 Maintenance Tool

File Opticns Help
Status | Settings = IP Settings | LocoNet | CAN | R-BUS = multMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming
CAN Settings

[#) R-BUS feedback emulation Write

[# Locolet feedback emulation

Lissy/Marco emulation

CAN Modules

Here you can observe the status of the Roco CAN devices. Request Status
NetlD 18,1V 1 17,9V OfffOn Coldstart

0xC198
0OmA 131 mA

Schp ~ ~

NetlD Address Input 1 Input 2 Input 3 Input 4

ooccs| | 1 | [ I N

Input 5 Input 6 Input 7 Input 8

Sets.. BN BN B

NetlD Address Input 1 Input 2 Input 3 Input 4

ooser| [ > | [N N N

Input 5 Input 6 Input 7 Input 8

Setup... I N N

connected with 192.168.0.111

Para los médulos detectores conectados a través de CAN, el Z21 ofrece emulacién R-BUS y
LocoNet.

Esto significa que estos modulos de retroalimentaciéon se pueden utilizar inmediatamente en el
software de PC existente para el control de computadoras de ferrocarril modelo sin tener que
esperar a su implementacion CAN. Los modulos de retroalimentacion se pueden configurar en el
software de PC o en la aplicacién Z21, ya sea como un Roco 10787 o como un médulo de
retroalimentacion de LocoNet.

+ « Emulacion de retroalimentacion R-BUS Esta opcién permite la emulacion del R-BUS. EI 10808
se puede utilizar en el controlador de PC como para un Roco 10787. La configuracion de fabrica
es "on".

* » Emulacion de retroalimentacion de LocoNet Esta opcidn permite la emulacion de médulos de
retroalimentacion de LocoNet. Los mensajes de ocupacion de LocoNet correspondientes se
generan con informacion de direccion de locomotora. La configuraciéon de fabrica es "on".

» « Emulacion de Lissy/Marco Los mensajes correspondientes de Lissy/Marco se generan con
informacién de la direccion de la locomotora. La configuracion de fabrica esta "desactivada".

Puede transferir esta configuracion de emulacion desde y hacia el Z21 mediante los botones de
lectura y escritura.

3.5.1 Detector Z21 CAN

El modulo detector Roco 10808 es compatible con CAN por Z21 Firmware V1.30 o superior.

El médulo detector Roco 10808 se puede operar a través del R-BUS o del CAN-BUS.
El CAN-BUS ofrece mas opciones en comparacion con el R-BUS:

«  Transmision de las direcciones locomotoras RailCom detectadas
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»  Configuracion del médulo de retroalimentacién

*  Actualizacién del firmware del médulo de comentarios
En la seccion Mdédulo CAN, puede ver los mdédulos de retroalimentacion Roco 10808 conectados.

El boton Estado de solicitud se puede utilizar para solicitar el estado de todos los médulos de

comentarios conectados.
El botén Off/On Coldstart se puede utilizar para reiniciar el médulo de retroalimentacién apagando
y encendiendo brevemente el voltaje de la via. Esto también actualizara el estado nuevamente.

MetID Address Input 1 Input 2 Input 3 Input 4
0xDEC 1 3
Input 5 Input e Input 7 Input 8
Setup...

En la lista de modulos de retroalimentacion, vera el NetID permanente relevante, la direccion del
modulo programable, asi como el estado de las entradas con las direcciones RailCom-

loco detectadas. Una pequefia flecha junto a la direccion de la locomotora indica la informacion de
direccion de la locomotora.

* Rojo significa "ocupado”.
* Verde significa "gratis".
»  Gris significa "aun no se ha recibido informacion de ocupacién de corriente" (por ejemplo,
si el mdédulo de retroalimentacién no se suministra con voltaje).
El botén Configuracion se utiliza para ir al cuadro de dialogo de configuracion del médulo de

comentarios correspondiente.

3.5.1.1 Configuracion del médulo de retroalimentacién Roco 10808

En el cuadro de didlogo de configuracion del médulo de comentarios, puede configurar el modulo
de comentarios seleccionado Roco 10808 o realizar una actualizacion del firmware del médulo de
comentarios.
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CAN Feedback Module 10808 NetID 0xDEC9

Settings
Firmware Version Firmware Date Hardware Version
3.1.20 10.11,2017 311
Module Address

&

1 = forward RailCom channel 2 data to 221
occ. threshold: current [0. 1 mA]
10 =

delay free - occupied [ms]

&

0 Default Values

-

delay occupied - free [ms]

1000 Write

-

Firmware Update

Update Info
FW Update v3.1.20

En Direccion del modulo, puede asignar una nueva direccién. Tenga en cuenta que a todos los
modulos de comentarios de su sistema se les asigna una direccion de modulo diferente. Como
alternativa, también puede usar el boton de hardware en el modulo de retroalimentacién y un
comando de desvio que sigue rapidamente después para cambiar la direccion del médulo.

Los datos del canal 2 de Forward RailCom a Z21 se pueden utilizar para activar el reenvio de los
datos de RailCom desde el canal 2 (velocidad, POM-Read-Result, QoS, etc.) al Z21. Normalmente
esto no deberia ser necesario, sin embargo, ya que esta tarea ya es llevada a cabo por el
RailCom Global Detector en el Z21. El reenvio de la direccion locomotora de RailCom no depende
de esta opcién, por cierto. Con el firmware del modulo de retroalimentacién V3.1.20 o superior,
POM-Read-Results siempre se reenvia al centro de control.

El umbral de ocupacién: La corriente define la sensibilidad de las entradas del médulo de
retroalimentacion en incrementos de 0,1 mA (= 100 pA). La configuracién de fabrica cuando se
suministra el modulo de retroalimentacion es "10" (es decir, 1 mA).

La funcién de retardo libre — ocupado determina el tiempo de respuesta del médulo de
retroalimentacién para la transicion de "libre" a "ocupado" en milisegundos. La configuracion de
fabrica es de 0 ms.

La funcién delay occupied — free determina el tiempo de respuesta del médulo de
retroalimentacion para la transicion de "ocupado” a "libre" en milisegundos. La configuracion de
fabrica es de 1000 ms.

Los valores predeterminados se pueden utilizar para restaurar la configuracién de fabrica del
modulo de comentarios en los campos de entrada de la ventana de dialogo.

Los valores de los campos de entrada se transfieren a los modulos de retroalimentaciéon mediante
el botén Escribir.

Read se utiliza para leer y mostrar la configuracién del modulo de comentarios.
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FW Update se puede utilizar para actualizar el firmware en el médulo de retroalimentacion. En el
campo Informacion de actualizacién, se muestra la version de destino o la informacion sobre el
progreso de la actualizacién.

3.5.2 Z21 CAN Booster

Los amplificadores Roco 10806 y 10807 son compatibles con CAN por Z21 Firmware V1.33 o
superior.

El Z21 Single Booster 10806 y el Z21 Dual Booster 10807 se pueden conectar con el B-BUS o el
CAN-BUS.

Sin embargo, el uso del CAN-BUS ofrece mas opciones en comparacion con el B-BUS:

* Los datos RailCom recibidos (canal RailCom 2) también se transmiten desde el
amplificador al Z21 a través de CAN mediante el protocolo ZCAN20. Esto permite, por
ejemplo, leer un decodificador de vehiculo utilizando el comando de lectura POM no solo
en la via principal del centro de control, sino también en las secciones de refuerzo.

* Elvoltaje de la via y la configuracion de RailCom se pueden leer automaticamente desde
el Z21 (Configuracién automatica) y aplicarse en los amplificadores.

»  Configuracion del amplificador

* Actualizacion del firmware del amplificador

Si el Z21-Booster esta conectado al Z21 a través de CAN, aparece automaticamente en la
herramienta de mantenimiento Z21 uno debajo del otro en la hoja de pestafias "CAN". Para cada
amplificador, hay uno o dos paneles (dependiendo del tipo de amplificador) que presentan el
voltaje y la corriente reales para la salida de la via correspondiente.

Desde el firmware del amplificador V1.11 y el firmware Z21 V1.42 en adelante, las salidas de via
correspondientes se pueden desactivar y reactivar individualmente (gestion del amplificador)
haciendo clic en los paneles. Una salida de via desactivada se muestra en color gris.

NetID 140v ! 141v  °

0xC199
OmA 50 mA

T — =

Los iconos debajo de cada panel muestran el estado de la salida de la via:

@ Seguimiento de la salida desactivada

2. Cortocircuito detectado

8 Modo de generador de frenos activo

= RailCom activo" (es decir, el recorte de RailCom se genera en la sefial de via DCC).

El botdn Configuracion se utiliza para ir al dialogo de configuracion del amplificador
correspondiente.
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3.5.2.1 Configuracion del amplificador Roco 10806 y 10807

En el cuadro de dialogo de configuracion del amplificador puede configurar el Z21 Single Booster
10806 o el Z21 Dual Booster 10807 seleccionados. También puede realizar una actualizacién del
firmware del amplificador.

Z21 Single Booster 10806 NetID 0xC19D

Settings
Firmware Version Firmware Date Hardware Version
1.11.0 01.02.2022 1.0.1

Track Output

Track output voltage & RailCom:
@ apply same settings as in Z21
automatically (CAN only)

18000

[ forward RailCom channel 2 data to 21 (CAN)

Short circuit detection Auto inversion speed
activate DCC braking generator
1 I

AR o6 006 000000 [# forward short circuit to control centre

normal 20 fast fast 20 slow activate auto inversion

Default Values Read

Firmware Update

Update Info
FW Update V1110

Para el Z21 dual booster 10807, ambas salidas de via se pueden configurar individualmente:
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Z21 Dual Booster 10807 NetID 0xC198

Settings
Firmware Version Firmware Date Hardware Version
1.11.0 01.02,2022 1.0.1

Track Qutput 1

_ Track output voltage & RailCom:
¥ apply same settings asin Z21
automatically (CAN only)

(& forward RailCom channel 2 data to 221 (CAN)
activate DCC braking generator
. T (¥l forward short drcuit to control centre

Short dreuit detection Auto inversion speed

normal 20 fast activate auto inversion

Track Output 2

__ Track output voltage & RailCom:
¥4 apply same settings asin Z21
automatically (CAN only)

[ forward RailCom channel 2 data to Z21 (CAN)
activate DCC braking generator
Wi v b by W [#l forward short drcuit to control centre
normal 20 fast fast 20 activate = iley avversin

Short dircuit detection Auto inversion speed

Default Values Read

Firmware Update

Update Info
FW Update V1110

Voltaje de via y RailCom: lea la configuracién del autdmata del centro de control Z21

call via CAN (="Auto-Settings").

Si el Z21-Booster esta conectado al centro de control a través del CAN-Bus, el amplificador puede
leer automaticamente el voltaje de la via y la configuracion de RailCom desde el centro de control
Z21 ("Configuracion automatica"). Si el amplificador no puede leer esos ajustes (porque el
amplificador esta conectado a través del B-Bus o el puerto CDE), se utilizaran los ajustes de
voltaje de via y RailCom almacenados en el amplificador.

Si es necesario, puede desactivar estos "Ajustes automaticos" desactivando esta opcién. Esto le
permite forzar una configuracién del amplificador que se desvia de la del centro de control (no se
recomienda).

Voltaje de seguimiento

El valor deseado para el voltaje de la via se puede establecer aqui. Este campo de entrada esta
atenuado siempre que se active la "Configuracion automatica" (ver arriba). Este valor deseado
para el voltaje de la via solo se utilizara si la configuracién del centro de control no se puede leer
automaticamente (es decir, B-Bus, CDE) o si se desactivan los "Ajustes automaticos".

Activar RailCom

Con esta opcidn, puede activar o desactivar la generacion del recorte de RailCom. Esta casilla de
verificacion esta atenuada siempre que se active la "Configuracion automatica" (ver arriba). Esta
configuracién de RailCom solo se utilizara si la configuracion del centro de control no se puede
leer automaticamente (es decir, B-Bus, CDE) o si se desactiva la "Configuracion automatica".
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IMPORTANTE: Esta opcion debe desactivarse si las secciones de refuerzo vecinas no generan un
recorte de RailCom. Consulte también el manual del amplificador.

Reenvio de RailCom Channel 2 al centro de control

El reenvio de los datos de RailCom (RailCom Channel 2, es decir, velocidad, POM-Read-Result,
QoS, etc.) recibidos por el amplificador se activa con esta opcion. El Z21-Booster 10806 esta
equipado con un receptor RailCom, y el 10807 esta equipado con un receptor RailCom para cada
una de las salidas de via. Ambos son capaces de reenviar los datos recibidos al Z21 a través del
CAN-Bus. De esta manera es posible, por ejemplo, no solo leer un decodificador loco por medio
de comandos de lectura POM en la via principal del centro de control, sino también en las
secciones de refuerzo.

Activar el generador de frenos DCC
Esta opcion permite utilizar la salida de vias de los Z21-Boosters como reemplazo del articulo
10779 "generador de frenos". Consulte también el manual del amplificador.

Cortocircuito delantero al centro de control

Si esta opcion esta desactivada, los cortocircuitos no se notifican al centro de control. Las
operaciones pueden continuar en las secciones de refuerzo que no estan afectadas o en la via
principal del centro de control, respectivamente.

El Z21-Booster desactiva solo la salida de la via en cuestién e intenta reactivarla cada 3 segundos
automaticamente.

Activar la inversion automatica

Esta opcion activa la inversidon automatica, es decir, una inversiéon automatica de la polaridad de la
sefal de la via si el amplificador se utiliza como moédulo de bucle terminal, por ejemplo. También
puede ser Util porque garantiza que no necesite asegurarse permanentemente de que la sefal de
la via esté correctamente polarizada.

IMPORTANTE: En el caso de las secciones de refuerzo vecinas, esta opcion solo debe activarse
para una de ellas, de lo contrario ambas estarian invirtiendo la polaridad, lo que resultaria en un
cortocircuito.

Deteccién de cortocircuitos

Con esta opcion, puede aumentar la velocidad de reaccion de la deteccion de cortocircuitos de la
salida de la via de refuerzo. Esto puede tener especial sentido cuando se utilizan sistemas en la
via N.

Velocidad de inversiéon automatica

Aqui puede cambiar el tiempo de reaccion para la inversion automatica de la polaridad. Nuestras
pruebas a largo plazo han demostrado que los valores de inversién automatica de menos de 15
(inversion de polaridad muy rapida) y superiores a 200 (inversion de polaridad muy lenta) pueden
causar dificultades. Por lo tanto, le recomendamos que conserve la configuracion estandar de 20 y
que solo cambie este valor en caso de que haya conflictos.

Los valores predeterminados se pueden usar para restaurar la configuracién predeterminada de
fabrica en los campos de entrada de la ventana de dialogo.

Los valores de los campos de entrada se transfieren al amplificador pulsando el boton Escribir.
Read se utiliza para leer y mostrar la configuracién del amplificador.

FW Update se puede utilizar para actualizar el firmware del amplificador. En el campo Informacion

de actualizacion, se muestra la versiéon de destino o la informacion relativa al progreso de la
actualizacion.
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3.6 R-BUS

3.6.1 BUS de retroalimentacion

Desde Maintenance Tool V1.02 puede ver el estado actual de las entradas de sus modulos de

retroalimentacion (Roco 10787, 10808 y 10819), asi como asignar una nueva direccion de médulo
a modulos de retroalimentacién individuales.

#, Z21 Maintenance Tool
File Options Help

Status = Settings | IP Settings LocoMet = CAN | R-BUS | multMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming
R-Bus Mode

@ Feedback bus XpressMet Write

R-BUS Status
Here you can verify the state of the feedback modules (Roco 10787, 10808, 10819) attached to the R-BUS.
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R-BUS Programming

Here you can change the address of a feedback module (Roco 10787, 10808, 10819) .
Module address
« Disconnect any feedback module from R-BUS.
« Enter the new address and start the programming.
« Connect one single feedback module to be programmed with the R-BUS,
« After programming has finished, the new address wil be shown on the LEDs briefly.

1

Assign...
all feedback module addresses must be assigned continuously in ascending order starting at 1!

connected with 192.168.0.111

T

Una entrada de retroalimentacion activa se presenta con color rojo ("ocupado"). Una entrada de
retroalimentacion inactiva se presenta con color verde ("gratis").
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32, Z21 Maintenance Tool

File Options Help

Status | Settings | IP Settings | LocoMet | CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming
R-Bus Mode

@ Feedback bus Xpresshet Write

R-BUS Status
Here you can verify the state of the feedback modules (Roco 10787, 10808, 10819) attached to the R-BUS.
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R-BUS Programming

Here you can change the address of a feedback module (Roco 10737, 10808, 10819) .
Module address

« Disconnect any feedback module from R-BUS.

« Enter the new address and start the proaramming.

« Connect one single feedback module to be programmed with the R-BUS.

« After programming has finished, the new address will be shown on the LEDs briefly.

1

Assign...
All feedback module addresses must be assigned continuously in ascending order starting at 1!

connected with 192,168.0.111 T

Ejemplo con entrada activada 5 en el modulo 1.

Consulte también la seccién 3.11.1 Monitor detector.

Como ya se menciond, la direccion del médulo de un médulo de retroalimentacion (Roco 10787,
10808 y 10819) también se puede cambiar aqui. Es importante aqui que antes de este proceso

todos los demas modulos de retroalimentacion se desconecten del R-BUS en el Z21 para evitar
que estos también se vuelvan a programar en la nueva direccion.

Introduzca la nueva direccion de modulo deseada; el rango permitido aqui es de 1 a 20. Tenga en
cuenta también que los médulos de comentarios estdn numerados en orden ascendente a partir

del 1 en adelante. Consulte también las instrucciones de funcionamiento del modulo. La
configuracién de fabrica es 1.

Luego presione "Programacion ..." y seguir los dialogos.

R-BUS Programming

o Disconnect any feedback module from the Z21 R-BUS.

Una vez que todos los modulos estén desconectados del puerto R-BUS en el Z21, presione "OK".

El Z21 luego cambia el R-BUS al modo de programacion y aparece el siguiente dialogo.
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R-BUS Programming

the R-BUS and wait until new address is shown on the LEDs
of the module briefly.

o Connect the single feedback module to be programmed with

Conecte el 10787 para programarlo como un solo médulo en el R-BUS. Los ocho LED de estado
del médulo se iluminan por primera vez en secuencia. La direccion del médulo antiguo se muestra
en los LED y poco después se muestra la nueva direccion para confirmar la programacién exitosa.
La codificacion de direcciones a través de los LED se puede encontrar en las instrucciones de
funcionamiento del modulo de retroalimentacion.

Haga clic en "Aceptar” en la pantalla que se muestra en la parte superior primero.

Se mostrara el siguiente mensaje:

R-BUS Programming

Programming done.
You can unplug the module now.

El mdédulo ahora esta completamente programado y se puede desconectar.

Después de cerrar este ultimo dialogo, se cierra el modo de programacion en el R-BUS y el
sistema cambia al modo normal. Ahora puede volver a conectar todos los sensores de
retroalimentacion al Z21. 3.6.2 XpressNet

Si no esta utilizando sensores de retroalimentacién en el R-BUS y si al mismo tiempo el X-BUS
existente no es adecuado para sus requisitos, desde el firmware Z21 V1.25 como alternativa,
podra usar el R-BUS como un X-BUS adicional para controladores de mano adicionales. Esto
podria ser util para reuniones de club con mas de 31 controladores portatiles X-BUS, por ejemplo.
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#, Z21 Maintenance Tool
File Options Help

Status = Settings | IP Settings  LocoMet | CAN | RBUS | multiMAUS @ Firmware update | Decoder update | CV Programming
R-Bus Mode

Feedback bus @ Write

If you do not use the R-BUS for the feedback modules 10787, 10808 or 10813, you can configure the R-BUS as additional X-BUS
interface. 221 FW V1.25 or higher required. In addition to the existing X-BUS, in theory it is then possible to use another 31
Xpresshet devices like multiMALS, Lokmaus and so on (limited only by electrical power consumption).

Please note that Pin 1 and Pin 6 of R-BUS must be isolated from the throttles, else they cannot switch to slave-mode. Isolating can
be done with the 4-pin data bus distributor module Roco 10758, See also picture,

Information: Before any firmware update of a multMAUS, the R-Bus mode must be configured to 'Feedback bus'.

Information: The Z21 must be manually restarted after changing the R-BUS mode.

connected with 192.168.0.111

Lea atentamente la informacion relacionada con Pin1 y Pin6 en la ventana de didlogo, asi como la
nota sobre la actualizacion del firmware para el multiMAUS.

3.7 Actualizacion multiMAUS

£, 721 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings | LocoNet | CAN | R-BUS | mulMAUS | Firmware update = Decoder update | CV Programming

Update multMAUS firmware to version V2,00

do not change languages

force firmware update /downgrade

Information:
Disconnect any feedback module from R-BUS and connect your multiMAUS with
the R-BUS-interface on the back side of your Z21 before starting the update.

This multiMAUS update addidtionally contains loco functions FO to F31, turnouts 1 to 2048 and the new
'catch function’ of the contral knob.

« multiMALIS with Z21 FW V1.42 or higher: loco functions FO to F31, turnouts 1 to 2048
» multiMAUS with muliZENTRALEpro: loco functions FO to F28, turnouts 1 to 1024

« multiMALIS with digital amplifier (10761, 10764): 'Master' connector is no longer supported

connected with 192.168.0.111

Aqui puede actualizar su multiMAUS (Roco 10810, Roco 10835, Fleischmann 686810) a la ultima
version de firmware V2.00. Con este nuevo firmware, ahora puede usar el multiMAUS con el Z21
(de Z21 FW V1.42) no solo para cambiar las funciones de loco FO a F31 y acceder a CV1 a
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CV1024 (anteriormente solo FO a F20 y CV1 a CV255), sino también para cambiar las salidas de
2048 (anteriormente solo 1024) y usar la nueva "funcion de captura" de la perilla de control.

ATENCION: Para poder implementar las nuevas caracteristicas en la pequefia memoria de
programa del multiMAUS, el maestro X-BUS y el maestro DCC tuvieron que ser eliminados del
multiMAUS. Esto significa que a partir de la version V2.00, el multiMAUS solo se puede usar en el
conector esclavo del amplificador digital (Roco 10761 y 10764, ambos ya no

disponibles). Recomendamos actualizar a la version V1.05 solo si es absolutamente necesario
utilizar el multiMAUS en el conector maestro de dicho amplificador digital. Esta versién anterior
también se incluye en la herramienta de mantenimiento Z21 y se puede seleccionar para la
actualizacién. Por supuesto, una degradaciéon de multiMAUS V2.00 a V1.05 es posible en
cualquier momento.

42, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings = IP Settings = LocoMet CAN | R-BUS  multMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming

Update multMALS firmware to version V1.05 —
}

Update multMAUS firmware to version V2.00 Update

do not change languages

i

Con la actualizacion del firmware, puede dejar los idiomas en su multiMAUS sin cambios o,
alternativamente, elegir uno o seis paquetes de idiomas, cada uno de los cuales incluye cuatro
idiomas. A continuacion, conecte el multiMAUS al bus de retroalimentacién como un solo
dispositivo (puerto R-BUS) y haga clic en "Actualizar". No desconecte el multiMAUS durante la
actualizacién. Espere hasta que se haya completado la actualizacion.

£, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings | LocoNet | CAN | R-BUS | multiMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming

Update multiMALS firmware to version V2,00 =
o Ypdae
do not change languages -

force firmware update/downgrade

Information:

multiMAUS update finished sucessfully.

This multiMALS update addidtionally contains loco functions FO to F31, turnouts 1 to 2048 and the new
'catch function’ of the control knob.

« multiMAUS with Z21 FW V1.42 or higher: loco functions FO to F31, turnouts 1 to 2048

« multiMAUS with multiZENTRALEpro: loco functions FO to F28, turnouts 1 to 1024

« multiMAUS with digital amplifier (10761, 10764): 'Master' connector is no longer supported

connected with 192.168.0.111
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3.7.1 Mensajes de error multiMAUS

Si hay un problema de conexién durante el proceso de actualizacion del firmware o si la
actualizacién del firmware se cancela por cualquier otro motivo, esto generalmente no es un
problema importante. El multiMAUS puede mostrar "ERR98" (no hay textos de visualizacion
disponibles) o "ERR99" (no hay firmware valido disponible).

P,

b HF

'-
'_

HH

Sin embargo, el gestor de arranque en el multiMAUS responsable del proceso de actualizacion
sigue siendo funcional. A continuacién, debe iniciar la actualizacién de nuevo, en el peor de los
casos, varias veces, hasta que el proceso de actualizacion se realice por completo, de modo que
el multiMAUS vuelva a ser completamente funcional.

multiMAUS Firmware Update x

After an interruption during the firmware update process, the multiMAUS can display 'ERR98’ or ‘ERR99".
'ERR98' means 'no display texts available'.
'ERRS9' means 'no firmware present’.
However, the bootloader responsible for the update process in the multiMAUS remains functional.

You will then have to restart the update, possibly several times, until the update process is complete,
so that the multiMAUS is fully functional again.

OK

Para realizar la actualizacion de firmware multiMAUS, se recomienda la version de firmware Z21
V1.42 o superior.

3.8 Actualizacion de firmware
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£, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings | LocoMet | CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming

Update to Z21 firmware V1,42

connected with 192.168.0.111

El firmware del Z21 o Smart Rail se puede actualizar aqui (dependiendo del dispositivo que esté
conectado al PC; deteccién automatica)

La informacién sobre las versiones de firmware incluidas se puede encontrar en el menu Ayuda —
Acerca de:

about Z21 Maintenance Tool

Z21® Maintenance Tool
Version V1,17.2 build 3874
Copyright © 06-2022 Modellsisenbahn GmbH

Contains:

Z21® Firmware Version V1,42 (04-2022)

SmartRail® Firmware Version V1,16 (03-2022)
multiMALIS® Firmware Version V2,00 (06-2022)

Z21 DETECTOR Firmware Version V3. 1.20 (11-2017)
721 BOOSTER Firmware Version V1.11.0 (03-2022)

221 switch DECODER Firmware Version V1,10 (11-2019)
221 signal DECODER Firmware Version V1,11 (01-2021)

RailCom® and XpresshNet™ are registered trademarks of Lenz Blektronik GmbH.
LocoNet™ is & registered trademark of Digitrax, Inc.

[ o |

Las futuras actualizaciones de firmware se incluiran en las nuevas versiones de la herramienta de
mantenimiento.
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File Options Help
Status | Settings | IP Settings | Firmware update

Update to 221 firmware V1.42

Log

Initializing
Calculating firmware 7. Firmware update completed successfully!
Verifying firmware !0-‘

Calculating datas
Verifying datas
Stopping tasks
Starting bootloader
Erasing application
Writing application
Signing application
Restarting application
Synchronization done

Firmware update

oKk |

Firmware update: Synchronization done

Después de la actualizacién FW del centro de control.

Si se produce un problema de conexidn durante la actualizacién, o si algo sale mal por cualquier
motivo, eso no es un gran problema. El gestor de arranque responsable de la actualizacién dentro
del dispositivo no se puede eliminar. Por lo tanto, siempre puede reiniciar la actualizacion. (Nota:
El centro de control puede iniciar sesion con FW V1.0x si es necesario, después de una
actualizacion fallida).

Después de una falla, la mejor opcion es iniciar en frio el Z21, luego dar a Windows suficiente
tiempo hasta que el puerto de red esté listo nuevamente (icono en la parte inferior derecha de la
barra de tareas, ping segun sea necesario) y luego ejecutar la actualizaciéon del firmware
nuevamente.

En caso de problemas repetidos, recomendamos utilizar una conexién de cable directa en lugar de
inalambrica si es posible.

3.9 Actualizacion del decodificador

La funcion de actualizacion del decodificador esta destinada Unicamente a los decodificadores
Zimo MX'y MS compatibles con Roco.

Esta funcion se puede utilizar para importar tanto actualizaciones del decodificador (extension de
archivo "zsu") como actualizaciones de sonido (extension de archivo "zpp"). Asegurese de un
excelente contacto desde el Z21 hasta el decodificador. También se recomienda una conexion
directa por cable desde el PC al centro de control para evitar problemas de red inalambrica de
todo tipo.

Observe también las notas de Zimo en los manuales de decodificadores relevantes.

El firmware de Zimo primero debe descargarse de Zimo (www.zimo.at — Update & Sound — Update
MX-Decoder, o Update MS-Decoder) y descomprimirse en la PC.
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Lo mismo se aplica a los proyectos solidos; estos primero deben descargarse y descomprimirse
de Zimo (www.zimo.at — Actualizacién y sonido — Base de datos de sonido ZIMO).

Primero abra el archivo de firmware Zimo ya descargado y descomprimido.

File Options Help

Status | Settings | IP Settings | LocoNet | CAN | R-BUS | muliMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming
File
C:\temp\D5210510\Raco_Z21_300000. 78U | Open fle... |
Update...
Decoder 1D Dataoffsst  Datalength  Name Version  Subversion  Type - | e
135 797424 29442 MX635 40 5 2 xer;nonu:::?d =3
136 826870 29598 MXE36 40 5 2 decoders. With button
137 856572 29698 MX637 40 5 2 Info..." you “tiant
receve Imj

193 886274 20698 MX638 20 s 2 R W
210 915376 50434 MX640 40 5 2 update sequence.
214 966414 50946 MXE42 40 5 2 . N

. ecoders return
215 1017364 53506 MXE43 40 5 2 vakie 145 when
222 1070874 51970 Mi644 40 5 2 reading CV 8.
221 1122848 53506 MX645 40 5 2 .

Con e
217 1176358 51714 MXE46 40 5 2 “E’a"‘fe St
216 1228076 50690 MX647 ) 5 2 where applicable!
225 1278770 51714 MX543 40 5 2
249 1330488 51714 MX648 40 5 2
253 1382206 51714 MXE49 40 5 2 z Info...
connected with 192.168.0.111 aa———

La lista muestra qué decodificadores se incluyen en este archivo de firmware Zimo. El
decodificador se detecta y selecciona automaticamente durante la actualizacién.

Zimo update

Please consider that modifications like additional capacitors,
electrical load connected directly with the rails or unstable
power transmission can cause problems during the update
sequence,

In case an error occurs during the update or the update early
aborts, then the check box 'CV verification’ appears, which, by
removing the check, facilitates the execution of an update
without verification of CV 8 and CV 144,

See also decoder manual or www.zimo.at.

Do you want to update the Zimo decoder on your own
responsibility now?

Para "Actualizar..." aparece el descargo de responsabilidad obligatorio.

Al iniciar el proceso de actualizacion, se comprobara automaticamente el fabricante del
decodificador (CV 8) y, en su caso, también el bloqueo de actualizacién (CV 144) o el tipo de
decodificador (CV 250).

Please consider the
update lock in CV 144
where applicable!

- Info...
[#) cv verification

connected with 192.168.0.111 L
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Si hay algun problema de lectura de CV durante la comprobacién, esto se puede eludir
desactivando la casilla de verificacion "Leer CV".

Tenga en cuenta también la informacion que se muestra después de presionar el botén de
"Informacioén ...".

0 Only Zimo decoders supported by Roco can be updated with this application.

You can recognize a Zimo decoder by reading CV 8, which must result in the value 145.
You can find the current decoder firmware at www.zimo.at - Update & Sound.

In order to enable the update of a Zimo MX decoder, the update lock must be disabled, i.e, CV 144 = 0.
CVidd4=0: Ne pregramming or update lock.
CV 144 Bit 6= 1: The decoder cannot be programmed in 'service mode’
(protection against inadvertent changes).
CV144Bit 7= 1: The decoder cannot be updated.
In some sound-projects, this lock is set against inadvertent changes.

Please consider that modifications like additional capacitors, electrical load connected directly with the rails
or ble power ission can cause p during the update sequence.

In case an emor occurs during the update or the update early aborts, then the check box "CV verification’ appears,
which, by removing the check, facilitates the execution of an update without verification of CV & and CV 144,

Supported MX decoders: MX600, MX516, MX617, MX618, MX622, MX630, MX633, MX634, MX635, MX636, MX637, MX638, MX685, MX683.,
Supported MX sound decoders: MX645, MX648, MX649, MX558, MX659, MX660.

Supported MS decoders: MS440, MS450, MS480, MS490, MS500, MS580 and M5590 with decoder bootloader version 2.2 or higher (3/2021).
Supported decoders with Z21XL: MX556, MX637, MX699 and M5950.

For further information please refer to the decoder manual or www.zimo.at.

oK

Sugerencia:

Si la actualizacion del descodificador falla, compruebe el contacto con el descodificador e inténtelo
de nuevo. En caso de problemas persistentes, intente conectar el decodificador a otra locomotora
si es posible. Bien puede ser que funcione mejor en otro PCB loco (condensadores, etc....).

Sugerencia:

Si desea transferir un llamado "proyecto de sonido codificado" al decodificador, debe escribir el
cédigo de carga antes de iniciar la actualizacion de sonido. Tenga en cuenta las notas de Zimo en
los manuales del decodificador.

This is a coded sound project!

See also decoder manual or www.zimo.at,

Has the correct load code already been written into the
decoder?

La herramienta de mantenimiento Z21 identifica automaticamente un proyecto de sonido
codificado y se mostrara una ventana emergente antes de que se inicie la actualizacion real.
Sugerencia: Para actualizar decodificadores para grandes escalas recomendamos utilizar

un Z21XL, donde el amplificador de programacion esta dimensionado para las corrientes mas
altas de estos potentes decodificadores. Apague los decodificadores con condensadores de
energia grandes (por ejemplo, MX699, MS990) después de la actualizaciéon durante un minuto
(por ejemplo, retirando el decodificador y la locomotora de la via) para vaciar todos los
condensadores de bufer antes del proximo reinicio.
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Si el mensaje de error "error al enviar el nimero de bloques" aparece al comienzo de la
actualizacion, entonces la causa puede ser un pulso de corriente ACK excesivamente alto del
decodificador. En ese caso, puede limitar la corriente con una resistencia de 4,7 Ohm (5 vatios),
que conecta en serie con el decodificador.

3.9.1 Notas sobre la actualizacion del decodificador MX

Para habilitar la actualizacion de un decodificador Zimo MX, se debe deshabilitar el lamado
"bloqueo de actualizacién", lo que generalmente significa que CV 144 debe establecerse en 0.

*+ CV 144 =0 Sin bloqueo de programacion o actualizacion.

+ CV 144 Bit 6 = 1 El decodificador no se puede programar en 'modo de servicio',
(proteccién contra cambios involuntarios)

 CV 144 Bit 7 = 1 El decodificador no se puede actualizar.
En algunos proyectos de sonido, este bloqueo se establece contra cambios inadvertidos.

Los decodificadores MX soportados por Roco son capaces de la llamada "actualizacion a prueba
de fallos". Esto significa que el decodificador sigue respondiendo incluso después de que se
cancele el proceso de actualizacion. Por lo tanto, la actualizacién puede ser repetida por el usuario
hasta que finalice correctamente. Sin embargo, algunos decodificadores MX obsoletos y ya
descontinuados (por ejemplo, MX620, ...) no son capaces de esta "actualizacién a prueba de
fallos" y, por lo tanto, permanecen explicitamente bloqueados para la actualizacion con un Z21.

3.9.2 Notas sobre la actualizacion del decodificador MS

El procedimiento de actualizacién del decodificador MS es compatible con el firmware Z21 V1.41.
iATENCION! La actualizacion de los decodificadores MS que se produjeron antes de marzo de
2021 no esta permitida con el Z21, porque en estos decodificadores MS mas antiguos, el gestor
de arranque, el firmware y el hardware parcialmente no son lo suficientemente estables como para
proporcionar un proceso de actualizacion seguro y confiable. Por esta razén, estos
decodificadores MS mas antiguos no fueron vendidos por Roco. Debido a las inestabilidades,
Roco no puede garantizar una actualizacion exitosa del decodificador con estos decodificadores
MS mas antiguos.

» La actualizacion del firmware del decodificador MS solo es compatible con el gestor de
arranque del decodificador MS V2.2 o superior. Puede verificar la version del gestor de
arranque de su decodificador MS a través de CV 248 y CV 249. Los decodificadores MS
entregados por Zimo desde marzo de 2021 contienen la versién 2.2 o superior del gestor
de arranque, mientras que los problemas pueden ocurrir especialmente con MS450 mas
antiguo.

» La actualizacion del sonido del decodificador MS solo es compatible con el firmware del
decodificador MS V4.97 o superior. Puede verificar la version de firmware de su

decodificador MS a través de CV 7 y CV 65. Por lo tanto, actualice el firmware del
decodificador MS antes de realizar la actualizacion de sonido cuando sea necesario.

3.9.2.1 Actualizacion del firmware del decodificador MS
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£, Z21 Maintenance Tool
File Options Help
Status | Settings | IP Settings | Firmware update | Decoder update

lC: \temp\MS_4_97.2su

Information:

Here you can update
97 our Zimo sound
97 decoders, With button
g7 ‘Info..." you wil
receive important
97 information about the
97 update sequence.

97

97 Zimo decoders return
value 145 when

97 reading CV 8.

57

Decoder ID  Dataoffset  Datalength  Name Version Subversion

04042800 855 123584 MS440C_4_97
04042800 124239 123584 MS440D_4_97
06043200 247823 124224 MS450_4 97
02045000 372047 122176 MS480_4 97
03045A00 494223 120128 MS490_4_97
01050000 614351 112832 MS500_4_97
05055000 727183 122368 MS580_4_97
08055A00 849551 120128 MS580_4_97
07095A00 969679 127296 MS990_4_97

Lo I e s S I I

Please consider the
update lock in CV 144
where applicable!

update running 89%, Speed: maximum, Retries: none

iATENCION! El proceso de actualizacién de firmware para los decodificadores MS solo es
totalmente compatible con el cargador de arranque del decodificador MS version V2.2 (entregada
a partir de marzo de 2021) o superior.

Por lo tanto, una actualizacién de los decodificadores MS mas antiguos a través del Z21 no esta
explicitamente permitida. Si es necesario, péngase en contacto con el fabricante del
decodificador u obtenga el dispositivo de actualizacién adecuado del fabricante del decodificador
si insiste absolutamente en actualizar dichos decodificadores MS antiguos.

3.9.2.2 Actualizacién del sonido del decodificador MS

{ATENCION! El proceso de actualizacién de sonido para los decodificadores MS solo es
compatible con la version V4.97 del firmware del decodificador MS (lanzada en junio de 2021) o
superior, porque las versiones anteriores del firmware del decodificador no reaccionan de manera
confiable "a prueba de fallos" a las interrupciones de la conexion. Por lo tanto, una actualizacién
de sonido a través del Z21 con versiones anteriores del firmware del decodificador MS no esta
explicitamente permitida. Por lo tanto, si es necesario, actualice al menos a la versién de firmware
V4.97 o superior antes de iniciar la actualizacion de sonido.

"Fail-Safe" significa con el decodificador Zimo MS: si la conexién debe romperse durante la
actualizaciéon de sonido con la version V4.97 (o superior) del firmware del decodificador, por
ejemplo, debido a un contacto de via deficiente, esto se reconoce automaticamente y el
decodificador entra en un estado llamado "a prueba de fallos" en el préximo reinicio, donde el
decodificador permanece al menos accesible para un nuevo intento de actualizacion.
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£, Z21 Maintenance Tool
File Options Help
Status | Settings | IP Settings | Firmware update | Decoder update

C:\temp\ZIMO_OeBB_5047_16Bit_F&.2pp

D Information:

Here you can update
Decoder-type 0 our Zimo sound

Encryption 0 decoders. With button
Author unknown Info..." you wil

i receive important
e-mail unknown information about the
EEPROM numbers 1020 update sequence.

Flash size 8446720 bytes S .
IMO decogers retwrn

Sound[0] Pfeife kurz value 145 when
Sound[1] Pfeife lang reading CV 8.
Sound[2] Pfeife kurz I i

. Please consider the
Sound[3] Pfeifelang update lock in CV 144
Sound[4] Pfeife kurz where applicable!
Sound[5] Pfeife lang
Sound[6] Kompressor ablassen
4

MDU Sound: no response from decoder!

Con versiones anteriores del firmware del decodificador MS, podria suceder que el decodificador
ya no responda despueés de que se haya interrumpido una actualizacion de sonido.

Sin embargo, para que el decodificador MS entre en el estado "a prueba de fallos", es importante
que el decodificador MS permanezca alimentado con voltaje durante al menos 30 segundos
durante su inicializacion al reiniciar. Durante este periodo, se muestra una barra de progreso en la
herramienta de mantenimiento Z21. Después puede volver a intentar la actualizacion.

Nota: Debe quedar claro que un proyecto de sonido de 16 bits para el decodificador MS

es significativamente mas grande que un proyecto de sonido de 8 bits comparable para un
decodificador MX, y que, por lo tanto, el proceso de actualizacion de sonido a través de la via
también lleva un tiempo mucho mas largo (aproximadamente 7 minutos por megabyte). Por lo
tanto, la actualizacién de sonido a través de la via de programacion del Z21 (implementada a
peticion expresa del cliente) solo se recomienda para uso privado ocasional. Sin embargo, si
desea cargar proyectos de sonido en decodificadores MS con frecuencia, debe considerar
comprar un dispositivo de actualizacién adecuado del fabricante del decodificador, con el que se
pueda realizar una actualizacién de sonido mucho mas rapido a través de la interfaz SUSI del
decodificador MS.

En la herramienta de mantenimiento Z21, el tiempo total estimado y el tiempo restante se
muestran en la barra de progreso durante el proceso de actualizacion.
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£, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings | Firmware update | Decoder update

|-_' temp\ZIMO_OeBB_5047_16Bit_FB.zpp

D Valua - Information:

— : e

Verschilisselung 0 decoders. With button

Autor unknown ‘Info.. -.rw will
receive important

e-Mai uniknown information about the

EEProm Anzahl 1020 update sequence,

Flash Grafie 8446720 Bytes

Sound[0] Pfeife kurz E:;T:edfmemm

Sound[1] Pfeife lang reading CV 8.

Sound([2] Pfeife kurz )

Sound[3] Pfeife lang R

Sound[4] Pfeife kurz where applicable!

Sound[5] Pfeife lang

Sound[6] Kompressor ablassen E

. b Info...

Writing flash memory (58261/655990) Speed: maximum, Retries: 5 (0,01% = very good) aEm———

La linea de estado también contiene informacién sobre la calidad de la transmisién, como la
velocidad de transferencia y el nUmero de paquetes de datos que tuvieron que repetirse debido a
errores de transmisién detectados. Una tasa de reintento en el rango bajo por mil es normal e
inofensiva.

Sugerencia:

Después de la actualizacion de sonido exitosa, dé al decodificador MS unos segundos mas para
inicializar sus variables de configuracion.

3.10 CV del programa

El cuadro de dialogo "CV del programa" se muestra desde el firmware Z21 V1.22.

3.10.1 Programacién de decodificadores DCC

En este didlogo se puede programar el CV de loco y los decodificadores de articulos de
conmutacion, tanto en la via de programacion en modo CV directo DCC como en la via principal
(POM "Programming on Main").
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£, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings = LocoMet | CAN | R-BUS | multiMAUS | Firmware update = Decoder update | CV Programming

CV Programming

Programming mode
@® Dcc direct CV mode
DCC POM loco-decoder
& bit7..0 DCC POM accessory-decoder
DCC register mode
MM '6021 programming mode’

CV number Value
1 = 3 : 0x03

CV-5et Programming
File

Open File...

Information:

The input file is in
CSV-format with:
column1=CV-Number;
column2=value;
column3=description;

CV Number  Value Decimal Value Hex Value Bin Description

connected with 192.168.0.111

Al seleccionar la opcion DCC POM loco-decodificador, también es posible escribir el CV en la via
principal (POM) e incluso exportar el CV si RailCom esta activado tanto en el Z21 como en el
decodificador compatible con RailCom (normalmente CV28 = 3 y CV29 bit 3 = 1, consulte también
las instrucciones del decodificador). Con la programacion de la via principal, se debe especificar la
direccién del decodificador que se esta programando.

#, Z21 Maintenance Tool

File Optiens Help
Status | Settings | IP Settings | LocoNet | CAN | R-BUS | multMAUS | Firmware update = Decoder update | CV Programming

CV Programming

Loco address CV number Value Programming mode
- = po i < w0 DCC direct CV mode

C = @® DCC POM loco-decoder
EE&E | bit7..0 DCC POM accessory-decoder
DCC register mode
MM '6021 programming mode"

CV-5et Programming
File

Cpen File...

Information:

The input file is in
CSvV-format with:
column 1=CV-Number;
column2=value;
column3=description;

CVNumber  Value Decimal  Value Hex Value Bin  Description

connected with 192.168.0.111

Algunos decodificadores de accesorios modernos (decodificador de interruptor, decodificador de
sefal) también permiten la programacién de CV en la via principal (consulte también las
instrucciones del decodificador). Los ultimos decodificadores de desvio incluso permiten la
exportacion de los CV en la via principal utilizando RailCom. Para ello, RailCom debe activarse
tanto en el Z21 como en el decodificador compatible con RailCom (por ejemplo, el conmutador
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Z21 DECODER CV28=6 y el CV29 Bit 3=1). Para programar el decodificador de accesorios,
seleccione las opciones de decodificador de accesorios DCC POM.

Ahora es necesario conocer la direccion del decodificador. La direccion del decodificador no debe
confundirse con el nimero de salida. Se accionan hasta cuatro desvios diferentes bajo una
direccién decodificador. Para visualizar la asignacion por usted, los numeros de salida
correspondientes se muestran automaticamente en el didlogo debajo de la direccion del
decodificador seleccionado.

#, 721 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings | LocoNet | CAN | R-BUS = multMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming

CV Programming
Decoder address CV number Value

1 = T 136 “  Dx88

Programming mode
DCC direct CV mode

= - > DCC POM loco-decoder
(Turnout 5-8) (v bit7..0 ® DCC POM accessory-decoder

| Bead

DCC register mode
MM '6021 programming mode'

CV-Set Programming

File

Information:

The input file is in
CSV-format with:
column1=CV-Number;
column2=value;
column3=description;

CV Number  Value Decimal Value Hex Value Bin Description

connected with 192,168.0.111

Los decodificadores DCC muy antiguos no tienen ninguna programacion CV en "MODO DCC
Direct CV". Para que también puedas programar estos decodificadores, desde el firmware Z21 se
integra la programacion V1.25 en lo que se conoce como modo de registro DCC.
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# 721 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings ' LocoMet | CAN | R-BUS | multiMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming

CV Programming

Regoer Value Programming mode
i 10 < ox0A DCC direct CV mode
= = = DCC POM loco-decoder
& Ibit7..0 DCC POM accessory-decoder
@® pcc register mode
MM ‘6021 programming mode'

CV-Set Programming
File

Open File...

Information:

The input file is in
CSV-format with:
column 1=CV-Number;
column2=value;
column3=description;

CVYNumber  Value Decimal  Value Hex Value Bin Description

connected with 192.168.0.111

3.10.2 Programacion de decodificadores MM

Desde la version de firmware Z21 V1.23, también puede seleccionar MM 'modo de programacion
6021' para programar decodificadores modernos de Motorola.

#, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings = IP Settings | LocoNet | CAN | R-BUS | multiMAUS | Firmware update | Decoder update = CV Programming
CV Programming
oco address Register Value
1 = 5 " 0x05

Programming mode
DCC direct CV mode
DCC POM loco-decoder
B & bitz..0 DCC POM accessory-decoder
DCC register mode
@ MM '6021 programming mode

CV-Set Programming

File

Open File...

Information:

CVNumber  Value Decimal Value Hex Value Bin Description

The input file is in
Csv-format with:
column 1=CV-Number;
column2=value;
column3=description;

connected with 192.168.0.111

Sin embargo, la programacioén de los decodificadores Motorola no estaba pensada en el formato
original de Motorola. Por esta razén, no existe un proceso estandarizado y vinculante para
programar decodificadores Motorola.

Para programar decodificadores Motorola, lo que se conoce como el "modo de programacion
6021" introducido mas adelante se ha implementado en el Z21. Esto permite escribir valores, pero
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no exportar. De la misma manera, el éxito de las operaciones de escritura no se puede comprobar
automaticamente.

Este proceso de programacion funciona para muchos decodificadores de ESU, Zimo y Marklin,
pero no necesariamente para todos los decodificadores. Por ejemplo, los decodificadores Motorola
no se pueden programar con interruptores DIP. Desafortunadamente, no tenemos ningun detalle
por parte de los fabricantes de decodificadores sobre cual de sus decodificadores admite este
proceso de programacion y cuales no.

El rango permitido para los numeros CV es del 1 al 79. Algunos decodificadores solo aceptan
valores CV de 0 a 80, otros valores de 0 a 255. Para obtener mas informacioén, consulte la
descripcion del decodificador correspondiente.

Para los decodificadores multiprotocolo, la programacion DCC CV es muy recomendable debido a
la mayor gama de opciones.

3.10.3 Programacién de CV-Sets

La opcién CV-Set Programming se puede utilizar para automatizar secuencias de programacion
de uso frecuente. Asi es como funciona: Usando un editor de texto basico puedes crear lo que se
conoce como un archivo CSV. Cada fila corresponde a un comando de escritura de CV y tiene el
siguiente formato:

Numero de CV; Valor; Descripcioén

Introduzca el nimero de CV y el valor como cifras decimales. La Descripcién es cualquier

texto. Separe cada entrada con un punto y coma. Se permiten espacios vacios. Los usuarios
avanzados también pueden especificar el valor deseado en notaciéon hexadecimal si lo prefieren
(por ejemplo, 0x1C).

Ejemplo para activar RailCom en un decodificador Zimo:

29; 14; CV29 bit 3=1: habilitar RailCom
28; 3; habilitar los canales RailCom 1 y 2 (datos)

~| MX_RailCom_On.csv - Editor — O X
Datei Bearbeiten Format Ansicht Hilfe

29 ; 14 ; CV29 bit 3=1: enable RailCom
28 ; 3 ; enable RailCom channel 1 and 2 (data)

Zeile 3, Spalte 1 100%  Windows (CRLF) UTF-8

Guarde el archivo en el editor con la extensiéon *.csv. A continuacion, seleccione ese mismo
archivo en la herramienta de mantenimiento Z21.
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%, 721 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings ' LocoNet = CAN | R-BUS | multMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming

CV Programming

CV number Value P'rolgtamming mode .
. 2 s 2 005 ®oc
= DCC POM loco-decoder
B & bit7..0 DCC POM accessory-decoder
DCC register mode
MM '6021 programming mode'

CV-5et Programming
File
|C ‘\Daten\MX_RailCom_On.csv Open File...

Program CV-Set

CV Number  Value Decimal Value Hex Value Bin Description Information:

) ; The input file is in
29 14 Ox0E 00001110b  CV29 bit 3=1: enable RailCom CSV-format with:

28 3 0x03 00000011b enable RaiCom channel 1and 2 (data) column1=CV-MNumber;
column2=value;
column3=description;

connected with 192.168.0.111

Al hacer clic en "Program CV-Set" se escribira esta secuencia de programacioén en el
decodificador loco.

3.10.4 Calculadora dcc CV

En el menu principal — Ayuda puede encontrar la calculadora de CV DCC. Se puede utilizar como
una herramienta de calculadora y referencia rapida para las variables de configuracién a menudo
requeridas CV # 1, CV # 17 y CV # 18 para calcular la llamada direccion de locomotora larga
hasta 9999, asi como para las diversas opciones de configuracion en CV # 29.

DCC CV Rechner
Fahrzeugdecoder | Zubehdrdecoder

Lok Adresse CV#29 (RCN-225)

Lok Adresse Decoder Konfiguration (siehe auch Decoder Betriebsanleitung)

g BitD ... Fahrtrichtung: 0 = normal, 1 = invertiert

K':;:‘::;“m: @ Bit1 ... Lichtfunktion FO: 0 = 14 Fahrstufen, 1 = 28/128 Fahrstufen
@ Bit2 ... Freigabe Analogbetrieb: 0 = nur digital, 1 = analog erlauben

| CVs berechnen | (& Bit3 ... RailCom: 0 = gesperrt, 1 = freigegeben

Cv#l Bit4 ... Geschwindigkeit: 0 = Dreipunkt gemaB CV2, CV5, CV6, 1 = Tabelle gemaB CV67 - CV94
... Lokadresse: 0 = kurze Adresse in CV1, 1 = lange Adresse in CV17-CV18
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La calculadora DCC CV se basa en el estandar RCN-225 para variables de configuracion
DCC. Sin embargo, puede suceder que algunos decodificadores mas antiguos no cumplan
completamente con este estandar. Por lo tanto, observe también las instrucciones de
funcionamiento de su decodificador antes de escribir los valores calculados aqui en su
decodificador.

3.11 Opciones

En el menu principal - Opciones puede encontrar la configuracion de idioma y una seleccion de
varias mascaras diferentes para la interfaz de usuario.

42, Z21 Maintenance Tool

German BUS | multiMAUS | Firmware update | Decoder update | CV Programming
English

Charcoal Dark Slate
Obsidian
Ruby Graphite

WLANmaus Update

Detector Monitor... g
Silver

RailCom Moenitor...

Loco List...

I Loco Controller... Strg+L
Ve Signal Box... Strg+$

Serial number: Firmware version; Hardware type: Hardware version:
1 V140 Z21%L ¥

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:
17,9V 17,9v 15mA 0 mA

connected with 192.168.0.111

Ademas, existen otros elementos de menu que pueden ser Utiles para configurar y probar
componentes de hardware alrededor del Z21, y que se describen en las siguientes secciones.

3.11.1 Monitor detector

Todos los médulos de retroalimentacion de R-BUS se muestran en esta ventana.

#, Detector Monitor

R-BUS | CAM | LocoMet
Modulel |, Modue2  , Modue3  ;, Modue4  , Module5

1 1 ]
Y D ) S N N Y ) | S (NN Y N D B DN INED | N D NN NS N N BN | D NN N SN N N SN BN | S SN SN B A

Module6 .|, Modue7 .|, Moduled8 . ;, Modued . , Moduleld

50 ) ) ) ) ) | ) S ) ) ) | ) ) ) | ) I ) | ) ) e e ) ) )

Module 11 ., Module12 .|, Module13 . , Modulel14 . , Modulel1s o

8
[N D Y N NN N N | NN S Y N Y N NN N | N N NN N Y N N BN | NN N NN AN N N Y N | S N N N A

Module 16 |, Module17 ., Module1d8 |, Module1s . , Module20 .

8 2
S0 [ S S ) | S S Y | Y | [ Y S | S ) )

Close
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Un campo rojo significa "ocupado" y un recuadro verde significa "libre". En las pestafias CAN y
LocoNet, todos los detectores de ocupacion de seguimiento que se encuentran en el sistema se
muestran automaticamente.

£, Detector Monitor
R-BUS | CAN | LocoNet

1 Module Address=2  NetID=0xD4B1 8

| poncan | Close

Si el detector utilizado y la locomotora son capaces de hacerlo, entonces la direccién de la
locomotora determinada por RailCom también se muestra dentro del campo rojo.

i Input Address 1., 8 8
9 Input Address 9 ., 16 1
(| NN | S S| S — —

|E¢llnmﬁzt| Report Address: 1017

Puede solicitar el estado de los detectores con el boton "Encuesta". La "Direccion de informe
1017" es el valor predeterminado utilizado para sondear los médulos de comentarios de
Uhlenbrock 63320. Ver manual de usuario Uhlenbrock 63320.

3.11.2 Monitor RailCom

En el RailCom Monitor puede ver los datos de retroalimentacién de los decodificadores loco
habilitados para RailCom.

£, RailCom Monitor

Address  Speed QoS Channel 2 usage Received
3 0 0 Speedl, QoS 3374

Connected

Ademas de la direccion y el nimero de paquetes recibidos, también se muestra la velocidad actual
y QoS (Calidad de Servicio), sujeto a la condicion de que el decodificador realmente envie este
tipo de datos.

61



Manual de usuario de mantenimiento al

La velocidad mostrada debe corresponder teéricamente a "km/h" y generalmente se puede
escalar con un factor en el decodificador.

Con QoS, un decodificador puede informar su numero de paquetes DCC recibidos
incorrectamente por numero total. Cuanto menor sea el valor numérico, mejor sera la recepcion en
el decodificador. Los valores mas altos, por otro lado, pueden indicar un contacto deficiente, por
ejemplo, debido a vias sucias.

Tenga en cuenta que los decodificadores de locomotoras todavia se comportan de manera muy
diferente con respecto a los datos de retroalimentacion, y algunos incluso no informan ningun dato
en absoluto. En algunos casos, es necesario activar la retroalimentacion en el decodificador a
través de CV (CV28, CV29, ...). Se puede encontrar mas informacién en los manuales del
decodificador. Por lo tanto, el RailCom Monitor solo se puede utilizar con fines informativos y de
prueba. Depende del decodificador, si los valores reportados tienen sentido o no.

3.11.3 Lista de Locos

Descripcion ver capitulo 3.4 LocoNet.
3.11.4 Controlador Loco

Si desea probar sus cambios en los CV del decodificador de inmediato o simplemente desea
controlar un loco a través de la PC simplemente como una prueba, puede hacerlo a través del
controlador loco. Incluso es posible utilizar multiples controladores simultaneamente con diferentes
direcciones loco.

El controlador loco se abre en la herramienta de mantenimiento Z21 a través del menu
principal — Opciones — controlador Loco o mediante la combinacion de teclas Cirl + L.

Loco-Address: 3

Speedsteps: 128

A continuacién, puede introducir la direccidén locomotora deseada en el controlador. También es
posible regular los pasos de velocidad establecidos del loco y cambiarlos. Cuando envia un
comando de unidad o una funcién a la locomotora, los pasos de velocidad establecidos se
guardan en el Z21.

El loco se puede operar con el raton del PC y las teclas R, F, S, Gy 0 a 9. La velocidad se puede
cambiar a través de las teclas del cursor.
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Desde el firmware 221 V1.42, también F29 a F31 estan disponibles aqui. Tenga en cuenta, sin
embargo, que actualmente so6lo unos pocos decodificadores realmente entienden y ejecutan los
comandos DCC para F29 a F31.

3.11.5 Caja de senal

La caja de senales se utiliza para probar desvios y sefiales conectadas a decodificadores
accesorios. Esta ventana se puede abrir en la herramienta de mantenimiento Z21 a través del
menu principal — Opciones — Signal Box o utilizando la combinacion de teclas Ctrl + S.

Signal Box #1

Basic | DCCext Switch | DCCext Signal
DCC/MM Decoder

Mumber

En la pestana "Basico", los desvios o senales de luz muy simples se pueden operar con los
llamados comandos de conmutacién para "decodificadores de accesorios basicos" existentes
desde los primeros dias de DCC, por ejemplo, dentro del multiMAUS. "Rojo" también significa
"rama" y "verde" para "recto".

Signal Box #1

Basic | DCCext Switch | DCCext Signal
10836 switch DECODER.

Mumber
i

@ Red Time

Green |5
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A partir de la version 1.40 del conmutador Z21 FW, el DECODER del conmutador Z21 (10836)
también se puede controlar en la pestaina DCCext Switch a través de los comandos de
conmutacién en el nuevo "formato de paquete de control del decodificador de accesorios
extendido". DCCext significa "DCC extendido". Aqui puede especificar en un solo comando la
posicién de desvio y también el tiempo durante cuanto tiempo debe encenderse el accionamiento
magnético (bobina). El valor 0 significa "apagar" y 127 es "encendido permanente", y ambos
valores se pueden usar, por ejemplo, para farolas, pero nunca para unidades magnéticas sin
conmutacion de limites (apagado automatico). Una vez mas, "rojo" también se usa para "rama" y
"verde" para "recto".

ATENCION: Al realizar las pruebas, asegurese de no sobrecargar las bobinas de sus unidades de
desvio durante un tiempo de encendido muy largo, si estas unidades no tienen un interruptor de
limite en el interior para detener la operacion automaticamente. Utilice el menor tiempo posible
permitiendo una operacion confiable. En caso de duda, comience con el valor 1, que corresponde
al tiempo de encendido mas corto posible de 100 ms.

Signal Box #1

Basic | DCCext Switch = DCCext Signal
10837 signal DECODER

Mumber

A partir de la versién 1.40 del Z21 FW, la sehal DCCext del DECODER de sefal Z21 (10837)
también se puede controlar a través de los comandos de conmutacion en el nuevo "formato de
paquete de control del decodificador de accesorios extendido". DCCext significa "DCC
extendido". El aspecto de sefial deseado se transmite en un solo comando de conmutacion. El
rango valido de valores depende en gran medida de la sefial concreta en uso, pero los valores
comunes son, por ejemplo:

e 0...Parar
* 4 ... Ir con limite de velocidad maximo 40 km/h
e 6 ... Ir con limite de velocidad maximo 60 km/h

« 16..1Ir

65 (0x41) ... derivacion ir
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* 66 (0x42) ... sefal oscura (por ejemplo, sefiales de aproximacion)

* 69 (0x45) ... sustitucion (permiso para pasar una senal de defecto)

El valor concreto de DCCext para el concepto de sefal deseado de su sefial se puede encontrar
para el DECODIFICADOR de senal Z21 bajo https://www.z21.eu/en/products/z21-signal-
decoder/signaltypen.

Los comandos de conmutacion DCCext estan disponibles desde el firmware Z21 V1.40.
3.12 Smart Rail

La herramienta de mantenimiento Z21 detecta automaticamente el tipo de hardware al que esta
conectado.

£, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status = Settings | IP Settings | Firmware update | SmartRail status | SmartRail settings | CV Programming

Connection

Enter the IP address of your Z21-digital switchboard and activate the connection.
Information: factory default setting is 192.168.0.111

192.168.0.111

Disconnect

Versions

Serial number: Firmware version: Hardware type: Hardware version:
104765 V1.16 SmartRail 2

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:
16,7V 16,7V 17 mA = 44 °C

connected with 192.168.0.111

Ademas de las pestafias ya presentadas Estado, Configuracién, Configuracion IP y Programacion
de CV, aparecen dos pestafas adicionales en el caso de Smart Rail, que ahora se describen.
3.12.1 Estado de Smart Rail
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£, Z21 Maintenance Tool

File Options Help

Status | Settings | IP Settings | Firmware update | SmartRail status | SmartRail settings | CV Programming
Status

Recent SmartRail Status
Address at touch-controller: Mode:
3 2L/DIG

In order to achieve a good position-control, the allowed speed range of the loco is restricted.
Information: you can adapt this speed range in the SmartRail settings.

Recent speed-step: min / max (%):
0 20 50

If the address of the loco-decoder cannot be read from CV, the address must be determined by starting a
‘loco-scan’. The scan area will be shortened step by step.

Locoscan progress:

Locoscan area from: 1

Assign address

connected with 192.168.0.111

El estado operativo actual de su Smart Rail se puede importar aqui. Ademas, a la interfaz de
usuario tactil se le puede asignar una direccion loco especifica (solo en el estado "GO", donde
también es el caso con la programacion de CV).

3.12.2 Configuracién de Smart Rail

£, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Settings | IP Settings | Firmware update | SmartRail status | SmartRail settings | CV Programming

Settings

Information: here you can change the SmartRail settings. If the operating characteristics change for the
worse, you can undo all changes by pressing the button 'Factory Defaults' followed by "Write'.

Triggering level of the touch-keys and slider:
Touch-+keys Sensitivity (%) Touch-slider Sensitivity (%) Slider driving direction

{=] =] inverted

= 100% + = 100% +

Adapt the minimum and maximum speed of the rolling road track carefully according to your model loco:
Minimum
e —

iy
0% 20% 100%

Parameters of the position controller: Sensitivity of the IR-sensors:

Kp (%) Ki (%) d (% {
100 = (100 [= 100 = vt
0 100%

Loco scan mode
2-and 3-ail (auto) PWM high frequency (Faulhaber, Maxon, ...) Rotary Snow Blower special functions

Factory Defaults Write

connected with 192,168.0.111

Aqui el usuario puede hacer varios ajustes finos para Smart Rail, como la sensibilidad tactil, segun
sea necesario.
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Si las caracteristicas de la unidad se vuelven mas pobres como resultado, todos los cambios se
pueden revertir haciendo clic en "Configuracién de fabrica", seguido de "Escribir".

Lo nuevo del firmware V1.14 de Smart Rail son las opciones que se pueden usar para invertir la
ocupacion del control deslizante para la direccion de conduccién "hacia adelante" y "hacia atras" y
restringir el modo de escaneo Loco para su propia coleccion. Esto normalmente hace que el
proceso de escaneo sea un poco mas rapido y hay menos fuentes potenciales de error. Existen
las siguientes opciones de configuracion:

» 2y 3 carriles (automatico): Se intenta detectar automaticamente tanto locomotoras
digitales de 3 rieles (MM Il, DCC) como locomotoras digitales (DCC) y analdgicas (PWM)
de 2 rieles. Esta es la configuracién predeterminada de Smart Rail.

» Solo 3 rieles: Se omite el proceso de escaneo para locomotoras de 2 rieles.

* Solo 2 rieles (DCC, PWM): Se omite el proceso de escaneo para locomotoras de 3
rieles. Se intenta detectar automaticamente si hay una locomotora digital o analégica de 2
rieles en el Smart Rail.

* Solo DCC de 2rieles: se omite el proceso de escaneo para locomotoras de 3 rieles y
locomotoras analdgicas de 2 rieles.

*+  Solo PWM de 2 rieles: Después de medir la longitud de la locomotora, el sistema cambia
inmediatamente al modo analdgico de 2 rieles (PWM).

Las locomotoras analdgicas se controlan en el Smart Rail mediante modulacion de ancho de pulso
de baja frecuencia (PWM). La baja frecuencia es esencial debido a los condensadores de
supresion de interferencias instalados en las locomotoras analdgicas. Dependiendo del modelo y
el fabricante, estos condensadores pueden ser de diferentes tamafos y pueden resultar en un
consumo de energia innecesariamente alto y un calentamiento excesivo a alta frecuencia. PWM
de baja frecuencia no es adecuado para motores sin nucleo (por ejemplo, de Faulhaber, Maxon,
...). Se ha anadido la nueva opcién "PWM de alta frecuencia" para que también pueda operar sus
modelos de alta calidad equipados con motores sin nucleo en el Smart Rail. Nota: Esta funcion se
encuentra en fase de prueba y no se recomienda expresamente para locomotoras analdgicas con
motores de CC convencionales.

Lo nuevo del firmware V1.15 de Smart Rail es la opcion "Funciones especiales del soplador de
nieve rotativo". Si esta opcidn esta activada, se realiza un escaneo loco avanzado para detectar el
soplador de nieve Beilhack. Si se detecta un soplador de nieve, se activa un manejo especial de
las teclas de funcion tactil FO y F4.

Una breve pulsacion de la tecla FO activa las luces delanteras normales como de costumbre. Una
pulsacién prolongada de la tecla FO encendera las luces del escalon durante unos dos

segundos. Después de otros dos segundos, se activan las luces de advertencia rojas traseras.
La tecla F4 se utiliza para comenzar a rotar la carroceria. Esto solo es posible con el paso de

velocidad 0. Durante el proceso de rotacion, el transportador se frena para evitar movimientos
incontrolados debido al cambio de geometria en el modelo que se esta monitoreando.

4 zLink
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La interfaz zLink, introducida por primera vez con el Z21 single BOOSTER, permite, entre otras
cosas, integrar incluso dispositivos con microcontroladores muy pequefios, como decodificadores
de sefal, en su red Wi-Fi. Los dispositivos con interfaz zLink son en la actualidad (01/2021):

. 10806 Z21 booster Unico
e 10807 Z21 doble BOOSTER
- DECODIFICADOR DE CONMUTADOR Z21 10836

- DECODIFICADOR DE SENAL 10837 Z21

El 10838 Z21 pro LINK se puede conectar a esta interfaz zLink de estos dispositivos
finales. Funciona como una puerta de enlace entre WI-Fl y zLink y se puede utilizar para los
siguientes propdésitos:
1. Configuracion del dispositivo final
2. Actualizacioén del firmware del dispositivo final
3. Controlar y operar el dispositivo final mediante clientes Wi-Fi, por ejemplo, para probar y
poner en funcionamiento un nuevo hardware.

Todas estas tareas también se pueden realizar con la herramienta de mantenimiento Z21
conectando el Z21 pro LINK en modo cliente a la misma red Wi-Fi, en la que su PC o portatil con
la herramienta de mantenimiento Z21 ya esta conectado. Consulte también el manual de
instrucciones del 10838 Z21 pro LINK.

Después de que todos los dispositivos estén registrados en la misma red Wi-Fi y el Z21 pro LINK
esté conectado al dispositivo final deseado, como el amplificador o el decodificador, use los
botones del Z21 pro LINK para ir al menu "Inaldmbrico" y desplazarse hacia abajo hasta la linea
"Direccion IP". Nota: Durante el inicio, el Z21 pro LINK recibe dinamicamente su direccion IP
desde el punto de acceso Wi-Fi y, por supuesto, puede diferir en su red de nuestro

ejemplo. También podria ser 192.168.0.103 o algo mas. Por lo tanto, es importante tener en
cuenta la informacién que se muestra en la pantalla cuidadosamente.

£, Z21 Maintenance Tool
File Options Help
Status | Settings | IP Settings | Firmware update

Connection

Enter the IP address of your Z21-digital switchboard Wireless
Information: factory default setting is 192.168.0.11
; o —

\

{1 address
192.168.1.71

Z21 . LINK

Versions

Serial number: Firmware version: Hardware type: Hardware version:

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:
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Ahora ingrese la direccion IP que se muestra en su Z21 pro LINK en la herramienta de
mantenimiento Z21 y luego presione el botdn "Conectar".

La herramienta de mantenimiento Z21 ahora esta tratando de detectar el dispositivo conectado al
10838 Z21 pro LINK. Todo esto funciona sin ninguna estacién central DCC. Por lo tanto, no es
necesario Z21 aqui, porque la PC se comunica directamente a través de Wi-Fiy Z21 pro LINK con
el dispositivo final.

Mientras se trabaja con la herramienta de mantenimiento Z21, se recomienda que ningun otro
cliente Wi-Fi (aplicacion Z21, ...) esté conectado al Z21 pro LINK.

4.1 Z21 single BOOSTER und dual BOOSTER

4.1.1 Estado

Si el Z21 pro LINK esta conectado a un 10806 Z21 single BOOSTER o 10807 Z21 dual
BOOSTER, se muestra el dispositivo detectado y el estado, incluida la version del firmware.

%, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Booster status | Booster settings | Firmware update

Connection

Enter the IP address of your Z21-digital switchboard and activate the connection.

_ 22105 BOOSTER 5

Information: factory default setting is 192.168.0.111

Versions

Serial number: Firmware version: Hardware type: Hardware version:
153 V1,10 221 Dual BOOSTER A

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:
18,1V 17,7V SmA = 20 °C

connected with 192.168.1.71

Se pueden ver mas detalles en la pestafia Estado del refuerzo.
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£ Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status = Booster status | Booster settings = Firmware update

MName

17,8V 14,2V
Schattenbf

5mA 3 mA
(A

Input signal OK Track output 1inverted Track output 1 inverted
[59] CAN connection OK

Configuration mode

Over temperature Temperature Sensor 1: Temperature Sensor 2: Input voltage:
2°C 20 °C 17,9V

Poll

connected with 192.168.1.71

Dependiendo del tipo, amplificador simple o doble, aparecen uno o dos paneles con el voltaje de
corriente y el consumo de energia para cada salida de via. Los iconos debajo de los paneles
indican el estado de la salida de la via respectiva:

La salida de la via esta desactivada.

Cortocircuito detectado.

Configuracion automatica Ok: la configuracion de voltaje de la via y RailCom se ha
transferido automaticamente del centro de control al amplificador.

Modo generador de frenos activo.

Corte railCom activo: el recorte RailCom es generado en la sefial de via DCC por el
amplificador.

Los datos activos de corte de RailCom + RailCom de un decodificador de locomotora se
reciben en el amplificador.

))® Ore

Ademas, se puede ver informacién de estado sobre la sefal de entrada DCC, el bus CAN, el
modo, asi como las temperaturas de funcionamiento.

Cuando se conecta con un 10806 Z21 single BOOSTER, por supuesto, se omiten los paneles de
visualizacién para la salida de la segunda via.

desde Booster Firmware V1.11, las salidas de via correspondientes se pueden encender y
apagar individualmente haciendo clic en los paneles (gestion de booster). Con los

botones STOP y GO puede apagar y encender todas las salidas de via del

amplificador juntas. Por supuesto, el encendido solo se puede hacer con éxito si existe una sefial
de entrada DCC valida proveniente del centro de control.

4.1.2 Configuracion

En la pestana Configuracion del amplificador, encontrara todas las opciones que puede configurar
en su amplificador.
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£ Z21 Maintenance Tool

&
File Options Help
Status | Booster status | Booster settings | Firmware update

Track Output 1

Track output voltage & RailCom: ack output voltage [mv]
apply same settings asin 221 12000 ¥ activate RailCon
automatically (CAN only) -

forward RailCom channel 2 data to Z21 (CAN)
activate DCC braking generator
forward short circuit to control centre

activate auto inversion

Short drcuit detection

Track Output 2

Track output voltage & RailCom:  Track output voltage [mV]
apply same settings as in 221 14000 - activate RailCom
automatically (CAN only) -

forward RailCom channel 2 data to Z21 (CAN)
activate DCC braking generator
oo ado0 o000 o G0 000 DOOOODQ |# forward shart dircuit to contral centre

Short circuit detection Auto inversion speed

normal 20 fast fast 20 slow activate auto inversion

Mame
Read Schattenbf Default Values

connected with 192.168.1.71 A

La configuracion individual ya se ha explicado en la seccion 3.5.2.1 Configuracidén del amplificador
Roco 10806 y 10807, consulte alli. Use el boton "Valores predeterminados" para llenar la pestana
con los valores predeterminados de fabrica y escribalos en el amplificador presionando el botén
"Escribir".

Puede ingresar un nombre (texto libre con hasta 16 caracteres) en el campo de entrada "Nombre"

y escribir en su amplificador. Se puede utilizar como un recordatorio para facilitar la identificacion
del dispositivo en el futuro.

4.1.3 Actualizacién de firmware
En la pestana Actualizacion de firmware, puede actualizar el firmware de su amplificador.

4.2 DECODIFICADOR DEL CONMUTADOR Z21

4.2.1 Estado
Si el Z21 pro LINK esta conectado a un DECODIFICADOR de conmutador Z21 10836, se
muestra el dispositivo detectado y su estado, incluida la versién del firmware.
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42, Z21 Maintenance Tool

File Options Help

Status = Decoder status | Decoder settings | Firmware update ' CV Programming
Connection

Enter the IP address of your Z21-digital switchboard and activate the connection.
Information: factory default setting is 192.168.0.111

Disconnect

Versions

Serial number: Firmware version: Hardware type: Hardware version:
2005 V1,10 Z21switch DECODER 1

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:
= 3,3V 49 mA =

connected with 192.168.1.71

Se pueden ver mas detalles en la pestafa Estado del decodificador.

42, Z21 Maintenance Tool

el

File Options Help

Status  Decoder status | Decoder settings | Firmware update | CV Programming
Inputs and Qutputs

Input signal DCC
Configuration mode
Short circuit
Current: 45 mA

pulse operation [ 1 2 = continuous operation with
- = bulb simulation

pulse operation [EE] =l I [E] continuous operation
»

pulse operation : | (8] zlternating lights with
J bulb simulation

pulse operation [ | = [=] alternating lights

Addressing

Output 1 to 4 Addressing mode: Output 5 to 8:
Turnout 1 -4 Roco Turnout 5 -8

connected with 192.168.1.71

Las luces de estado para la sefial de entrada, el modo de configuracion, el cortocircuito y la
corriente se pueden ver en el lado izquierdo. También se muestra el modo de funcionamiento y el
estado de cada uno de los 8 pares de salida. El color rojo significa "salida A" y el color verde
significa "salida B". Un color brillante significa "encendido", un color oscuro significa

"apagado". Las salidas que nunca se han conmutado desde que se encendié el decodificador se
muestran en color gris.

4.2.2 Control
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Puede cambiar las salidas para fines de prueba incluso sin ninguna estacion central DCC. Para
ello, utilice la funcion "Caja de sefal" descrita en la seccion 3.11.5 Caja de sefial. Se puede abrir a
través del menu Opciones — Signal Box o utilizando la combinacién de teclas Ctrl + S.

£, 721 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Decoder status | Decoder settings | Firmwd
Inputs and Outputs Basic | DCCext Switch | DCCext Signal

10836 switch DECODEI
Input signal DCC

Configuration mode
Short drcuit
Current: 43 mA

Number
3

@ Red Time

- Greer 4 = [w0ms] =
pulse operation [ - tinuous operation with
= b simulation

v

pulse operation [ L 7 7 7 7 ~ htinuous aperation

pulse operation = ernating lights with
b simulation

pulse operation [ = ernating lights

Addressing

Output 1to 4 Addressing mode: Output 5 to 8:
Turnout 1-4 Roco Turnout 5 -8

connected with 192,168,1.71

4.2.3 Configuracion

El decodificador se puede configurar en la pestafia Configuracion del decodificador.
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£, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status = Decoder status | Decoder settings | Firmware update | CV Programming

Common Settings
Address 1: Addressing: Fade-in [ms]
1 = Turnout 1-4 Roco (¥ railcom 100 =
Address 2: Name: Fade-out [ms]
0 = Turnout 5 - 8 (auto) T13 Level2 200 =

-

-

Output 1to 8
Nr. Operation mode Time [ms] min Dimming max Initialization Invert
off
off
off
off
off
off
off
off

1 pulse operation 500 Inv

i | 4

: pulse operation 500 Inv

: pulse operation 500 Inv
: pulse operation

: alternating lights

Inv
Inv
: alternating lights with bulb simulation Inv

1 continuous operation Inv

i
2
3
4
5
6
7
3

LRI RULIE BIR 2 RULIE RIR 2 AN K RN 20 il J

LA LR LRI LR LRI ]

: continuous operation with bulb simulation lnv

Write Decoder reset...

connected with 192.168.1.71 aE———

Aqui, la primera y segunda direccién del decodificador, asi como el modo de direccionamiento,
RailCom y la duracién del desvanecimiento suave y el desvanecimiento se pueden configurar sin
ninguna tabla de CV complicada. Junto a las dos direcciones del decodificador, se muestran los
numeros de salida correspondientes, con los que se pueden cambiar los pares de salida
individuales, por ejemplo, con el multiMAUS.

Para cada par de salida, el modo de funcionamiento, el tiempo de encendido (si corresponde), un
valor de atenuacién (para iluminaciones) y un valor de inicializacion de encendido (para sefiales
simples) se pueden configurar individualmente. Para obtener descripciones detalladas de los
valores disponibles, consulte el manual del usuario del DECODIFICADOR del conmutador 10836
Z21. Use la atenuacién solo con fines de iluminacion, y nunca para unidades magnéticas.

Puede introducir un nombre (texto libre con hasta 16 caracteres) en el campo de entrada
"Nombre" y escribir en el decodificador. Se puede utilizar como un recordatorio para facilitar la
identificacién del dispositivo y sus resultados en el futuro.

Puede restablecer el decodificador a su configuracion de fabrica con el botén "Restablecimiento
del decodificador".

4.2.4 Actualizacion de firmware
En la pestana Actualizacion de firmware, puede actualizar el firmware de su decodificador.

4.2.5 Programacién de CV

Si prefiere configurar el decodificador a través de CV, puede hacerlo en la pestafia Programacién
de CV.
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4, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Decoder status | Decoder settings | Firmware update | CV Programming

CV Programming

Decoder address CV number Value Programming mode

DCC direct CV mode

DCC POM loco-decoder
(Turnout 1-4) @ @ @ bit7..0 @ DCC POM accessory-decoder
| EEad peC f:.:'-i--:-.'“f N

1 = I8 = 181 = mxAl

CV-Set Programming

File

Open File...

CV Number  Value Decimal Value Hex Value Bin Description Information:

The input file is in
CsV-format with:
column1=CV-humber;
column2=value;
column3=description;

connected with 192.168.1.71

Todos los comandos de programacion de CV también se reenvian directamente al decodificador
por el Z21 pro LINK a través de la interfaz zLink. Esto significa que aqui no es necesaria ninguna
estacion central DCC. La tabla de CV correspondiente se puede encontrar en el manual de
usuario del DECODIFICADOR de interruptor 10836 Z21.

4.3 DECODIFICADOR DE SENAL Z21

4.3.1 Estado
Si el Z21 pro LINK esta conectado a un DECODIFICADOR de sefial Z21 10837, se muestra el
dispositivo detectado y su estado, incluida la versién del firmware.
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£, Z21 Maintenance Tool

File Options Help

Status | Decoder status | Decoder settings | Firmware update | CV Programming
Connection

Enter the IP address of your Z21-digital switchboard and activate the connection.
Information: factory default setting is 192, 168.0.111

Versions

Serial number: Firmware version: Hardware type: Hardware version:
5 V111 Z21signal DECODER 2

System

Supply voltage: Internal voltage: Main track current: Prog-track current: Temperature:
17,2V - - -

connected with 192.168.1.71

Se pueden ver mas detalles en la pestafia Estado del decodificador.

%, Z21 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Decoder status | Decoder settings | Firmware update | CV Programming
Inputs and Outputs

(5] Input signal DCC
[=5 Configuration mode
[==] Short drcuit
Voltage: 17,2V

JIN1Y . (B

Railroad crossing
Closed

BE B ;)

Universal . ) Universal #2
Go4d Waming

Addressing

First signal address: Addressing mode: MNumber of signals:
1 Roco 3

connected with 192.168.1.71

Las luces de estado para la sefial de entrada, el modo de configuracién, el cortocircuito y el voltaje
se pueden ver en el lado izquierdo. También los tipos de sefial configurados, asi como los
aspectos de senal actuales se muestran de forma grafica. Cada salida activa también se resalta
dentro del gréfico del decodificador de sefial. Un asterisco indica salidas parpadeantes. Amplie la
ventana de la aplicacion para ver aun mas detalles en los paneles de sefal.
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Flle Optiom Help
Saaia | Dwooder slabas | Cevoder setongs | Frmmare update | CY Programmng
Trputs #nd Duputs

. gt sl DEC
Corrhguration mode

Un pequefio numero en cada "lampara" en el panel de senal indica la secuencia ascendente a la
que se debe conectar la abrazadera del decodificador de senal que el LED debe conectar.

4.3.2 Control

Puede cambiar los aspectos de la senal para fines de prueba incluso sin ninguna estacion central
DCC. Para ello, utilice la funcién "Caja de senal" descrita en la seccidén 3.11.5 Caja de sefial. Se

puede abrir a través del menu Opciones — Signal Box o utilizando la combinacién de teclas Ctrl +
S.

#, Z21 Maintenance Tool

File Options Help Basic | DCCext Switch | DCCext Signal

Status | Decoder status | Decoder settings | Firm 10837 signal DECODEI

Inputs and Outputs Number

[B9] Input signal DCC
Configuration mode
Short dircuit
Voltage: 17,2V

Universal Universal £2
Go Stop

Addressing

First signal address: Addressing mode: Number of signals:
1 Roco 3

connected with 192.168.1.71

El valor real de DCCext para el aspecto de sefnal deseado de su sefial se puede encontrar
en https://www.z21.eu/en/products/z21-signal-decoder/signaltypen.

Puede cambiar una sefal aun mas comodamente haciendo clic con el botén derecho del mouse
en el grafico de sefial.
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£ Z21 Maintenance Tool
File Options Help
Status | Decoder status | Decoder settings | Firmware update | CV Programming
Inputs and Outputs

B8 Input signal DCC
[E3 Configuration mode

[E Short drauit
Voltage: 17,2V BI
—
i mYA = 00
| ] B Radroad crossing
o 1die
m
0
' v DCCext 000 (0x00) : "Stop”
- DCCext 065 ((x41) : "Shunt Go*
Universal Universal #2 DCCext 069 ((xd45) : “Substitution™
Go Step
DCCext 070 ((x46) : “Blink”
PSR DCCext 068 (Dx44) : “Warning"
First signal address: Addressing mode: Number of sig DICCext 004 (0x04) : "God0"
1 Roco 3 .

connected with 192.168.1.71

Haga un clic con el boton derecho del mouse en el panel con los graficos de sefal. Aparecera un
menu emergente, donde puede seleccionar y cambiar un nuevo aspecto de la sefial. Ademas del
nombre de cada término de sefial, también se puede ver en el lado izquierdo el valor con el que se
podria conmutar este aspecto de la sefial mediante "formato de paquete accesorio

extendido". DCCext significa "DCC extendido". Puede encontrar mas informacion sobre "DCCext"
en el manual de usuario del DECODIFICADOR de sefial 10837 Z21. Este valor se muestra en
formato decimal y también en formato hexadecimal para el usuario avanzado. Con este menu
emergente, puede familiarizarse con las diferentes sefiales de una manera muy simple, incluso sin
un "libro de referencia", o probar una nueva sefal para el funcionamiento correcto.

4.3.3 Configuracion

El decodificador se puede configurar en la pestafia Configuracion del decodificador.

£, Z21 Maintenance Tool
File Options Help
Status | Decoder status | Decoder settings | Firmware update | CV Programming

Common settngs
1st Address: Addressing:

1 * signal address = 1 Roco = RailCom
Signal Count: Name:

3 -

Signals
Nr. Signal configuration Initialization
1 0x47: Universal (DEFALLT) - restore last state from EEPROM QOutput Al...A3

2 0x48: Universal =2 restore last state from EEPROM OutputB1...B4
3 0x49: Railroad crossing restore |ast state from EEPROM Output BS...B8

4

connected with 192.168,1.71
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Aqui puede configurar la primera direccion del decodificador, el nUmero de senales, el modo de
direccionamiento y RailCom sin ninguna tabla de CV. Junto a la direccion del decodificador, se
muestra la primera direccién de sefal correspondiente, con la que se pueden conmutar las
sefales, por ejemplo, con un multiMAUS o con la aplicacion Z21.

Una de las numerosas configuraciones de sefal predefinidas, asi como una inicializacion de
encendido, se puede ajustar individualmente para cada senal. De forma predeterminada, esta
configurado para restaurar el aspecto de la sefial que se mostraba antes de que se apagara el
decodificador. Sin embargo, aqui también puede seleccionar un aspecto de sefial especifico para
cuando se encienda el decodificador.

Hay una indicacion en el lado derecho, que muestra a qué bloque de terminales del decodificador
se puede conectar la sefal respectiva. Este valor depende del numero real de sefiales.

Puede encontrar mas informacion sobre la direccion del decodificador frente a la direccion de la
sefal, la configuracién de la sefial y "DCCext" en el manual de usuario del DECODIFICADOR de
sefal 10837 Z21. Mas detalles sobre las configuraciones de sefal predefinidas se pueden
encontrar en linea en https://www.z21.eu/en/products/z21-signal-decoder/signaltypen.

Puede introducir un nombre (texto libre con hasta 16 caracteres) en el campo de entrada
"Nombre" y escribir en el decodificador. Se puede utilizar como un recordatorio para facilitar la
identificacion del dispositivo y sus sefales en el futuro.

Puede restablecer el decodificador a su configuracion de fabrica con el botén "Restablecimiento
del decodificador".

4.3.4 Actualizacion de firmware

En la pestana Actualizacion de firmware, puede actualizar el firmware y los recursos de su
decodificador. Los recursos son las configuraciones de sefal predefinidas entre las que puede
elegir.

£, 721 Maintenance Tool

File Options Help

Status | Decoder status | Decoder settings | Firmware update | CV Programming

Update to Decoder Firmware V1.11

Log

Initializing

Calculating firmware

Verifying firmware

Calculating datas

Verifying datas

Synchronization not necessary

Resource Update: verifying signal configurations. ..
Resource Update: 46 configurations verified.
Resource Update: initializing signals...
Resource Update: Done

connected with 192.168.1.71
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4.3.5 Programacion de CV

Si prefiere configurar el decodificador a través de CV, puede hacerlo en la pestafia Programacién
de CV.

% 221 Maintenance Tool

File Options Help
Status | Decoder status | Decoder settings | Firmware update | CV Programming
CV Programming

CV number Value Programming mode
s D g SN @ Dcc direct CV mode
= = DCC POM loco-decoder
[ & bit7..0 DCC POM accessory-decoder
Read Write

CV-Set Programming
File

| Open File...

Information:

The input file is in
CSV-format with:
column 1=CV-Mumber;
column2=value;
column3=description;

CV MNumber  Value Dedmal Value Hex Value Bin  Description

connected with 192.168.1.71

Todos los comandos de programacion de CV también se reenvian directamente al decodificador
por el Z21 pro LINK a través de la interfaz zLink. Esto significa que aqui no es necesaria ninguna
estacion central DCC. La tabla CV correspondiente se puede encontrar en el manual de usuario

del DECODIFICADOR de senal 10837 Z21.
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